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VARIADORES

TRABAJAMOS LAS SIGUIENTES MARCAS: YASKAWA (Japon), LONG SHENQ (Taiwan)
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TRANSMISIONES

Variadores de velocidad para motores de C.A.
Long-Shenq LS650
Manual de instalacion y programacion

Modelos disponibles para alimentacion monofasica 220V/ 240V o trifasica 200V/ 240V

|y 380/ 460V- 50/60Hz |
' CT(torque constante): 150% durante 60 seg. (recomendables para maquinaria en gral.)
VT(torque variable):120% durante 60 seg. (recomendables para bombas y ventiladores)
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TRANSMISIONES

Gracias por elegir nuestros productos. Por favor lea atentamente este manual
antes de proceder a su instalacion y utilizacion.
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TRANSMISIONES

Contenidos de lachapa de

caracteristicas

La chapa de caracteristicas, en el lateral derecho del variador, contiene el modelo, especificaciones, clase de
proteccién y otras informaciones como se describe debajo.

MODELO —
ENTRADA —
SALIDA —

CLASE DE

PROTECCION —
NUMEROS —
DE SERIE

MODEL ~ LSXX8524K0-XX (vir 1.0)

INPUT: AC 3PH 200~ 240V 50/60Hz

OUTPUT AC 3PH 0- 240V 6.0
16. 0A cont 24. 0A
4. 0KW 5HP
PANEL: IP 20 NEMA 1
S/NO

KVA
int

Detalles del namero de modelo (MODEL)

LSCT650-24K0-X X

A 4

/Cédigos de la famlia de
variadores LS
LSCT650standard
LSVTG650standard
LSCT650M minmiatura
\ LSVTG50M miniatura

/

N: sin funcion de
frenado dinamico

D: frenado dinamico
incluido

L

m S: I- entrada monofasica
I =100- 120V L 5| T:3-entrada trifasica
2 = 200- 240V
4 =380- 460V X: entrada 110V- salida
Maxima potencia de motor 18 20y
adecuada 1
OK7=0.75SKW
1K5=1.5KW
2K2=2.2KW 4K0=4.0KW
€ Numeros de modelo de referencia y potencias
Modelo No. Potencia Modelo No. Potencia Modelo No. Potencia
0K2 02KW 011 LKW 075 75KW
0K4 04KW 015 ISKW 090 90KW
0K7 0.75KW 018 [8.5KW 110 110KW
1K5 [SKW 022 22KW : 132 132KW
2K2 22KW 030 30KW 160 160KW
4K0 4 0KW 037 37KW 185 185KW
5K5 5.5KW 045 45KW 220 220KW
7K35 7.5KW 055 55KW 260(VT series) 260KW
1-1
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TRANSMISIONES

ta interior del variad

Ventilador refrigerante

Indicador de carga
(carga)
Operador digital

Placa driver

Placa de control
(mother board)

Terminales del circuito principal
(el montaje adicional de choque de DC
esta disponible)
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TRANSMISIONES

Direccion del montaje y espaciamiento

Para mantener una buena circulacion de aire, el variador debe ser asegurado en posicion vertical con
suficiente espaciamiento dejado hasta sus componentes circundantes. En vista de que los ventiladores
refrigerantes son montados en la base del variador, suficiente espacio debe ser mantenido para
facilitar la circulacion de aire.

Precauciones para la instalacion:
(1) Para aplicaciones a una temperatura ambiente por sobre 40°C, instale el variador en un lugar bien
ventilado o refuerce ¢l sistema refrigerante por medios externos.

(2) La generacion momentanea de altas temperaturas puede tener lugar si un resistor de frenado esta
conectado al variador; por favor seleccionar cuidadosamente el sitio de instalacion para el resistor o
montar ventiladores adicionales para ayudar a la alta disipacion.

(3) El sitio de instalacion debe ser bien ventilado y mantenido lejos de productos inflamables.

(4) Determine el espaciamiento minimo entre el cuerpo del variador y las paredes del tablero de
acucrdo al modelo de variador y su potencia.

espucs de apagar el sum
 completar la descarga del

CAUTION

Tabla de espaciamientos minimos para montaje en gabinete
(Por favor, vea los diagramas de referencia y la tabla)

- 7 7 Direccion .' o j
Capacidad doa— .. B |
LS650capacity ; e
2.2kw y por debajo = 100 mm = 100 mm = 50 mm = 50mm
4.0kw hasta 11kw = 120 mm = 120 mm = 50mm = 50 mm
15kw hasta 22kw = 150 mm = 150 mun = 100 mm = 100 mm
30kw hasta 37kw = 200 mm = 200 mm = 150 mm = 150 mm
45kw hasta 7Skw = 300 mm = 300 mm = 200 mmn = 200 mm
90kw hata 260kw = 400 mm = 400 mm =2 250 mm = 250 mm
1-3
ABACtransmisiones S.R.L.

Marcos Sastre 4796 - Buenos Aires - Argentina
Telefax:(54-11) 4566-3609 // 4648-2034
E-MAIL: abac@abactransmisiones.com.ar 8



—
TRANSMISIONES

Cableado
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TRANSMISIONES

Esquema de la configuraciénde periféricos

Familia trifasica 200V/ 400V.
Diagrama de cableado del sistema para modelos por debajo de 20Hp (20Hp incluido)

Fuente de
alimentacion

o
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TRANSMISIONES

Familia trifasica 200V/400V.
Diagrama de cableado del sistema para modelos por arriba de 25Hp (25Hp incluido)

Fuente de
alimentacion
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Monta je de los circuitos de proteccion del frenado

Varidores clase 200V/400V: 0,4Kw a 18Kw

OFF

ONX
L

Sntdad deresistores dufrossdo

Contacto del switch de temperatura

Variadores clase 200V/ 400V: 22Kw a 260K w

oV 2OV 40w Modulo de freno
OFF s [ POWER l r1ll B MC |y
s S — A . L’;___gﬁ P P i—-——-ﬂ-—-——é; p
NC

Variador

B,

o =
i o 1 .
| L I
Unidad de resistoresde frenado 3 14

—— .

Contacto del relétérmico

Contacto del switch de temperatura
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TRANSMISIONES

Bornera de terminales del circuitd

@ 0.25KW-1.5KW (LS650M) @ 0.4KW-11KW (Serie 200V
L3 L2 L3 {1
R|s|T|=|[u]v]w[l] [R]|s|T|P|B|U|VW
¢ elap|[®lee|e] PP PP PP DDD
@ 15KW-30KW(Serie de 200V) € 15KW-30KW (serie de 200V con freno)
15KW-37KW (Serie de 400V) 15KW-37KW (Serie de 400V con freno)
L R|s|T|N|Pl|P|U|V|W| |L|/R|S|T|B[P1|P|U|VW
PP\ DB B D PP D PP PPP DB DB P D B PP
| B | —J
@ 37KW-55KW(Serie 200V) @37TKW-55KW (serie de 200V con freno)
45KW-75KW (Serie 400V) 45KW-75KW (serie de 400V con freno)
R|S|TI(N|P1IP|U|VIW| [RIS|T|B|P1{jP |U|V|W
b D P D D D DB DD BB D PP DB DBP
] | S
I uy
== El terminal de puesta a tierra, estd El terminal de puesta a tierra, esta
P localizado en el exterior del gabinete & localizado en el exterior del gabinete

@ 75K W-110KW(serie de 200V)
Q0K W-260KW (serie de 400V)

L| RIS|T|N|P1P VW
B

U
b DD D D D DB DD

S

El terminal de puesta a tierra esta localizado en la esquina inferior izquierda de la bornera de terminales.
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Método de cableado:

Diagrama de cableadoe del circuito principal monofasico

Tensién de entrada de 1 fase de 220V (LS650M-20K2-S, LS650M-20K4-S, LS650M-20K7-S,

LS650M-21K5-S)

Entrada

AC 16 200V-240V /& ;

Salida  9-240V
Termomagnéfica| . P
MCCB &1 L3 il / N
@S 12 V@ MOTOR /
@R LI W e e
; 4 E

i

r\? é_ﬂ.

Variador k] (ng_

TRANSMISIONES

Capacidad de sobrecarga

Serie CT: 150% de la corriente nominal por 60 segundos
Serie VT: 120% de la corriente nominal por 60 segundos.

Especificaciones
LSo0650M-2000-S 0K2 OK4 OK7 1K5
Capacidad de motor

E aplicable(KW) 0,2 0,4 0,75 1,5
:m; HP méximos posibles para el 0.5 0.5 1 5
2 motor |

§ Capacidad de salida (KVA) 0,6 2 17 ey
'§ Corriente nominal (A) 1,6 i 45 7.0
3;_3 Frecuencia de salida nominal 0,01 a 300,00HZ

2

X

M

Tension de salida maxima

La tensién de entrada trifasica correspondiente

Tensi6n/ Frecuencia de entrada

Tensi6n monofasica 200 a 240Vac ¢  50/60HZ

\o©
(S
- — m b 2
§ 5 ‘Fluctuamorf <-1e tension Tension ©  +10%
& O permisible
5‘ ()] -, -
g © Fluctuacion de frecuencia Frecuencia | £5%
28 . permisible
Corriente de entrada(A) 4,9 | 6,5 | 97 | 157
2-5
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TRANSMISIONES

3-Diagrama 1 de cableado del circuito principal trifasico

(LS650-20K4, LS650-20K7. LS650-21K5. LS650-22K2. LS650-24K0. LS650-25K5. LS650-27KS5.
LS650-2011)

(LS650-40K7. LS650-41K5. LS650-42K2. LS650-44K0. LS650-45KS5. LS650-47K5. LS650-4011)

Termomagnética ' Salid
MCB ) :
e % U W e
¢ o i%zR \ | P M
" 1F4 a1 Y ik - . A f" 3
Entrada trifasica e B o f%,& V f‘%}mmwwwm,i MOTOR ;
Pl %, g ¥ s ] \\
-G O | Variador " P
L4 —— g
P B % - E

ey ) -

Lyt 1E
Resistor de frenado
{opcional)

3-Bornera de terminales principales (0,4KW/0,5HPhastall KW/15HP)

| R|S|T| IR ARE
i ! ! i :
Termomagnética7 ™ 7 ] WS
MccB ) L ) | Jsalidac.A
P {,'w ? £ i e . SRR S , .
%x; \:\ “‘4-_? Resistor de M O T O R
] : i frenado i .
Entrada detensién  (opcional) *E
trifasica
Simbolos Descripciones
Bormnes de conexion de la entrada
RS.T e
trifasica
Pueden conectarse a los resistores
PB de frenado. No es necesario
chopper de frenado
e conexion de sali
UVW Bornes de n de salida al
motor.
or ":jj_; Terminal de puesta a tiera.
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3-Diagrama 2 de cableado del circuito principal trifasico

(LS650-2015. LS650-2018, LS650-2022, LS650-2030. LS650-2037. LS650-2045, LS650-2055.
LS650-2075. LS650-2090. LS650-2110)

(LS650-4015. LS650-4018. LS650-4022, LS650-4030. LS650-4037. LS650-4045, LS650-4055.
LS650-4075, LS650-4090. LS650-4110. LS650-4132, LS650-4160. LS650-4185. LS650-4220.
LS650-4260)

Termomagnética :
e ' Salida
— w_‘_‘f’ x‘h“’w‘zé} i { 3 \{» wr“‘::,wﬂluww .(_.u‘f-m_‘m\k
Entrada trifasica N g . e / -
e oS _ V @——— MOT OR
—, }*m{;}r[\ Variador | N '
5 N Pl P 1 _J”_ E
i i é: ".: i.:,,hw;‘?}wwwg -
Nt JE
Nota:
(1) Las unidades serie 200V y 400V trifdsicas con potencia de 20HP y mas, no inlcuyen dentro el chopper de
frenado.

(2) El chopper de frenado para las unidades de 20HP a 75HP puede ser, fabricado a pedido, dentro del variador.

R Bornera de terminales principales(Ver p2-4 para las descripciones detalladas)

TRANSMISIONES

Simbolos Descripciones
R S T|& N P 1 P U \ W RS.T Bornes de conexion de la
Termomagnéiic-ai | I ‘ i o entrada trifasica
MCCB ; - . Salida C.A :
T T Las terminales P (+} y N (-)
M OTO R pueden ser conectadas
‘ T E ' PN externamente a la unidad de
Entrada tension trifasica ' : frenado, pero ellos no pueden
ser conectados directamente a
los resistores de frenado
(con freno) . P1P Bornes para conectar un choque
’ de C.C.
RIS|T[#BIPIP|U|V|W
. . . - . : Pueden conectarse a los
Termomagnética | | L t ) sulidaCA B.P resistores de frenado. No es
MCCB o O TOR necesario chopper de frenado
Entrada tension trifasica L @ o — | lerminal de pucsta a tierra
UVW Bornes de conexion de salida al
o motor
2-7
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(TER1) Jack de
comunicacién al
operador digital

™~

(J4) Switch para
configurar la

alimentacién a .

SEensor o
frecuencia de
referencia

Placa de control del LS650M

TRANSMISIONES

{(JP1)Habilita la
comunicacion
MODBUS

Bornera de
comunicacion
MODBUS externa
(SG-,SG+)

(J1) Switch
intercambiador de
salida AO/ DO

(J3)Coninuta la
J. entrada analogica
All de tensién de
entrada a corriente
de entrada

Bornera de terminales de control

¥ Cuando se desea habilitar la comunicacion MODBUS, es necesario configurar F73 (Di8: 15 comunicacion MODBUS)

primero y luego insertar el JP1

¥ Nota: El formatoe de comunicacion R5-485, es internamente exclusivo para el externo (SG-, SG+), conectar ambos al
mismo ticmpo para la operacion no esta permitido; solamente un formato puede ser habilitado para usar.

2-8
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TRANSMISIONES

Placa de control del LS650

(J1)Switch
intercambiador
de salida

AO/ DO

(TER1) Jack de
comunicacién al
operador digital

(J4) Para
configurar
switch la
alimentacidn
a sensor o
frecuencia
de referencia

(J3)Conmuta la
entrada analogica
Ail de tensién de
entrada a corriente
de entrada

Bornera de
comunicacion
MODBUS
externa (SG-,SG+) |

Bornera de terminales de control

¥¢ Cuando se desea habilitar la comunicacion MODBUS, es necesario configurar F73 (Di8: 15 comunicacion MODBUS)
primero y luego conectar ¢l Di8 a COM.

% Ver P2-15 para las descripciones funcionales de (J1, J3, J4), y ver P2-13 a P2-17 para descripciones funcionales de la
bornera de terminales de control

2-9
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¢ Bornera de terminales de control:

Terminales de control LS650M

Dil | Di3 | Dis |DCM| Do | 4it | Ao | E Te

SG_-'_ _SJGI+_ Di2 | Di4a | Di6 |COM | A2 [+10V [AVG | Ta | Tb

Terminales de control del LS650:

Dit | D3 | Di5 | Di7 {[DCM| Do | A1l | Ao E .Tc

SGC- | SG+

Di2 | D4 | Di6 | Di8 |COM | A2 |+IOV |AVG | Ta | Tb

2-10
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TRANSMISIONES

Descripciones para las funciones de los terminales de control

Identificacion del

ian gt Funcion designada Descripciones

Dil Comando de marcha directa |[Di1-COM conectados para marcha directa y desconectados para la

FWD parada
. Comando de marcha inversa |Di2-COM conectados para marcha inversa y desconectados para
Di2
(REV) la parada

= Di3 Se activa en la entrada de Habilitado por una sefial de falla externa, que al unir Di3 con
2 falla externa (NC) COM, hara parar al variador.
Q . :
-.“:—3 Did Deserde Billa Di4 ficﬂvado (al unir a COM), libera el estado bloqueado por la
= accidn de proteccion.
£ :
« Dis Primer comando de . . S :
= multivelocidad Los comandos de multivelocidad “1” y “2”, toman los 2 bits
= S 3 od binaries para ejecutar el control de 4 velocidades cuando son
@ ; egundo comando de :
= L multivelocidad ekivRce;
£
S : 12 Ejecuta la o id frecuencia de punteo cuando tivad
= i peracién a frecuen p es activado
= Di7 |Operacién de punteo inido 2 COM)
&

T Cuando el comando es activado, ¢l variador cesa de enviar tension

a la salida inmediatamente lo que lleva al motor a una parade libre

Terminal comtin parz las

COM oo Terminal comin para la activacidn de las entradas multifuncién
entradas digitales
+15V fuente de alimentacién [La fuente saca +15Vdc (corriente  maxima 30mA) para uso de
f10V de sensor Sensor
' +10V fuente para la La fuente saca +10Vdc (corriente maxima $0mA) para ajustar la
referencia de frecuencia referencia de frecuencia i
Note 1 : Lz salida +10V ¢ +15V esta determinado por la posicidn del puente “J47. El ajuste de {brica

es +10V

AVG

Terminal comun para las
entradas analdgicas

Terminal de potencia comun standar para las sefiales en las entradas
analdgicas (Ail, AZi, AO)

Aill

Entrada analogica de
tension o corriente

Tensién de entrada DC de O a 10V, impedancia de entrada 30K, o
corriente de entrada DC de 0 a 20mA, impedancia de 500€2. El
Puente J3 selecciona si es tension o corriente de entrada.

Ai2

Configuracion de las entradas analégicas

Entrada analogica de
tensién o corriente

Tensidn de entrada DC de 0 a 10, impedancia de entrada 30KQ.

Meonitor de la salida analogica multifuncién (0 a IOVDC) El

AQ | [Salidaanalogica terminal comun es AVG
DO Indicador de velocidad de |Este contacto sera activado (cerrara) cuando la frecuencia de salida
consigna alcanzada alcance a la frecuencia de referencia (F16)
= Note 2 Solo puede tener una eleccion ya sea AQO, o bien, DO. El ajuste puede hacerse por softwa
= L y por hardware (Puente J1). AO por software debe establecerse por los parametros F63
i) o F65, mientras que, DO por software debe establecerse por el parametro.
= § Terminal comin para la Terminal comun para la sefialde los terminales de salida
&= DCM g s :
== salida DO multifunction.
= 2 T Los contactos Ta y Tb serdn activados, por la funcion de proteccion
= A contra fallas del vanador.
e Tb Salidas de falla * Ta- Tc esta cerrado en la falla
Tc & *Tb- Tc esta abierto en la falla
: ; ; Cables maltradados son los usados exclusivamente cuando hay que
E ?:;lgnal para blindajes de ponerlos a tierra para proteger las sefales.

-
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13

ABACtransmisiones S.R.L.

Marcos Sastre

4796 - Buenos Aires - Argentina

Telefax:(54-11) 4566-3609 // 4648-2034

E-MAIL: abac@abactransmisiones.com.ar

20



TRANSMISIONES

Diagrama de cableado de los terminales del circuito de control

Diagrama de cableado de los terminales del circuito de control del LS650M

Termomagnética
w8

Alimentacion Entrada R
3¢ 200~240V 50/60HZ S
(20K2~21K5) T
12V
Marcha/parada -3
en directa ﬂ ' bid -

o
Marcha'parada |}
o~ en indiracta

j Sbahai—
Fallg externs
O r
Reset

Entradas digitales multifuncién

. . p————0 D Salida analogica
(Ajuste de fabrica) \ Comandoda 1° . og
: rmultivelocidad multifuncién 0 a

+10V/ ImA

""’—_'O
Comandode 2°

maultivalocidad
& ot +12V 8=l
s }__’(‘,E?d 3
4}
E - e
>~ Temminal '
£ para conectar
b blindajes y ) ) .
it iallas Salida multifuncién
b, . 24Vdc/50mA desde un
cwer supply . . i
P b Lov/ 5V ForSenser transistor colector abierto
: R A $13V(3084)
g ! i . g +10V(10mA) Salida de contacto
g 3 t: u;l?:g !tequ::;p-ym multifuncion
£ ) s B 5. 2am H-0 sz co-s100) AC: 250V-1A
3 < ! 3 Impedancia de entrada 30K ! DC: 30V-1A
g - w:_i_fm'ﬂ;’?f’j‘_?‘lﬂi.{ Al (0-+10V/0-20wA) (La configuracién
g i ' Impedancia de entrada: 30K/500Q de fabrica es:
l g A B/ SG~ salida de falla)
v e S
. b b A P1 A/ SGH
. 5 96 ’ o :
Ajuste de la frecuencia oy
de referencia :

Cuando se desea habilitar la comunicaciéon MODBUS, es necesario, ajustar
F73 (Di8=15 comunicacion Modbus) primero ¢ inserte el Puente JP1
*Precaucion: por favor desconectar primero el oparador digital
*Precaucion: después de finalizar la preparaciéon quite el operador digital
para que la comunicacion Modbus pueda ser operable.
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Diagrama de cableado de los terminales del circuito de control LS650

Alimentacion Entrada Termomagnética

3¢ 200~240V 50/601Z
(20K4-2110)

Salida

AC NOTOR

0[;@>j_ljuesta a tierra

3 ¢ 380~460V 50/60HZ
(40K7~4260)

iy
Marcha/parada
en directa____

Marcha/ paraé‘a
en indirecta

il o o
Falls axtema

; SO
Reset

bil

0o

biz

Entradas digitales multifuncién { o
(Ajuste de fibrica) Comandode I

multiveicci&i i5

Comandoda 2*

multivelocidad i
S O

Oparacidnde punteo

[ S

Parsda libra

1. Salida analdgic
~ imultifuncion 0
"+10V/ 1mA

017

SRR

$12Y Bad

LN
Y1, v
E
N Terminsl
para

Cuando se desee habilirar la comunicaciéon MODBUS, es necesario, conactar ) . .
ajustar F73 (Di8=135 comunicacién Modbus) primero y conectarel 1 § blindajes ¥ Salida multifuncion
Di8 a COM . 24Vde/50mA desde un
*Precaucion: después de finalizar la preparacion, quite el operador Power supply transistor colector abierto

digital para que la comunicacion Modbus pueda ser operable. HIOV/ 415V For Semsar

{
1
1 A 15V 30m4)
g Pl cgv(ioms) -t WY -
z i i 5 Salida de contacto
2 Auxlliary power supply . -
= 3 ) for setting frequency multifuncion
g s [}2 S Heo sz oo AC: 250V-1A
ancia de entra i
2 I L M- }H,h; (0-+10¥/0-20m3) Ri'cigl\é_lﬁadén
g Impadancia dz antrada: 305000 de Tahis 'gu .
p ,:;3 s ¢ fabrica es:
% S 5 salida de falla)
; 0 B 520wt B{ b 5
\\-__' "
U . 080 o
Ajuste de la frecuencia >1 o A4 |
- de referencia
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Operador digital

= = = = e—— e = il )
¢ Detalles del panel.......oooiiiiiiiiiieiecienenens 3-1
¢ Descripcién de las teclas de funcion ................ 3-2
¢ Modo de configuracion de parametros ........... 3-3

4 Modo de control desde el operador digital......3-4
¢ Chequeo de estados de los
terminales de entrada digital........ccoceeeveeeaneenece. 3-5

|
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Detalles del Operador Digital

Indicador de unidades

Indicador de LED de 7 etapas

Comando de velocidad
anilogo potenciémetro

Tecla de desplazamiento
de funciones

Tecla de configurar/
aceptar datros

T Tecla de incrementar, decrementar
Comando de operacién: rotaciéon directa; rotacidn
inversa; PARADA/RESETEQ/ Indicador de Estado

Funciones del panel de operacion digital
El panel de operacion digital es capaz de realizar las funciones de marcha, parada y configuracion de
frecuencia, monitoreo del estado de funcionamiento, configuracion de parametros, mostrar fallas, etc.

Rapidas y ciclicas funciones visualizables durante la operacién

Cada vez que pulseila tecla del panel del operador se muestran ciclicamente las funciones, en el
siguiente orden: Referencia de frecuencia—>Frecuencia de salida - Corriente de salida —Tension de
salida—Monitores sin unidad.

Refarencia de frecuencia - Frecuencia de salida Corriente de salida

; SN | 4

Tension de salida Monitores sin unidad
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de Pa

‘Ametros

Clasificacion

Teclas

Descripciones resumidas de funciones

Parametros/
Datos

Pulsar para entrar dentro del modo de edicién de parametros

Para leer y escribir los valores de los parametros

Para confirmar, ingresar y guardar los datos automaticamente en el operador
digital (FEPROM interiory

Desplazamiento, incrementar,

decrementar

Desplaza la posicidn del cursor parpadeante hacia la derecha para
seleccionar los datos de entrada

* Con cada presion de esta tecla, se habilita la
visualizacion ciclica d urante la operacion.

[:F: Referencia de frecuencia — H : frecuencia de salida — A : corriente de salida
U :© monitores sin unidades «— E ©  tension de salida

Presione para incrementar los valores numéricos de la codificacién
paraméitrica y los valores ajustados para los parametros

Ejecuta. el ajuste de la frecuencia bajo el modo de control de operacidn,
estableciendo el F8: fuente de comando de frecuencia =0 en el operador
digital.

Presione para decrementar los valores numéricos para la codificacion
paramétrica v los valores ajustados para los pardmetros

Para entrar dentro de F4 para monitorear variedad de displays bajo el modo
de control de operacion

Presionar para la ejecucién de una rotacidn en directa mediante el operador
digital. Se encenderd un LED indicador rojo

Sirve como una tecla de funcidn para ejecutar el comando de parar la marcha
cuando la configuracion de la direccidén de giro no estd lirnitada al comando

k= en directa
<9
g Presionar para la ejecucion de una rotacién en inversa mediante el operador
= digital. Se encendera un LED indicador rojo
=
@ Sirve como una tecla de funcién para ejecutar el comando de parar la marcha
= cuando la configuracion de la direccion de giro, no esta limitada al comando
s en inversa.
5
O Pulsar para ejecutar el comando de parar la marcha
Sirve como una tecla de reset de anormalidades cuando es encontrada una
anormalidad
=3
= g Control de velocidad mediante potenciometro del operador digital, cuando
% S F8: fuente de comando de frecuencia=
(] -
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Modo de ajuste de parametros

Este modo es para cambiar los valores ajustados de los parametros internos. Utilice las teclas desplazar,
incrementar y decrementar para cambiar los ajustes de los parametros y pulse la tecla ENTER/ DATA

para guarder automaticamente los datos cambiados en el operador digital (EEPROM interior) y salir del
modo de configuracion. Para mas detalles de los parametros ver el “Resumen de los ajustes de

parametros” en el apéndice.
Diagrama de flujo del modo de programacion de parametros

Active la alimentacion al variador

"( i S » Titilando F, indica la frecuencia de
Aparece en el display referencia

‘L ___________ + Seleccionar para entrar dentro del modo
de configuracion de parametros

FIN |.-

-+ Seleccionar parametros
& Después de finalizar la seleccion de

h 4 h 4 h 4 h 4 :
A v > _DATA LT parametros pulse la tecla DATA/
ENTER | ENTER para leer el contenido de
configuracion de la configuracion de

los parametros
- - -» Contenido de los ajustes de
_ parametros
Y h 4
‘ v » STOP DATA | .4-~ ~® Después de la finalizacién del
REsEL ENTER ajuste de los contenidos, pulsar la
tecla “ENTER” para guardarlos

L
1
automaticamente en el operador

- e me ome owm e e o - o

1

Restaura los valores de ajuste  o_

originales .
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El siguiente diagrama de flujo es el proceso de modo de control para el operador, el cual describe los
medios de control de la operacion y el modo para mostrar la referencia de contenido de fallas, los

registros de fallas, etc.
Diagrama de flujo para el modo de control desde el operador digital

Activa la alimentacién del variador

LS-650

X

F xx.xx

Aparece en el display J‘

:

FWD

F titilando, indica la frecuencia de referencia € ----

Presione FWD o REV para iniciar la l
marcha del variador y controlar la direccion -
rotacional del motor

Displays de monitores

XXX
Valores de los estadas

Indicaciones Rapidas y Ciclicas: ol ﬁmcionamiénto STOP

F : Comando de frecuencia de referencia N =

H : Frecuencia de salida = RESET

A‘x . Corriente de sahda* 7 ¥ .
E : Output voltage [~ v o
B FMEne sl A Entrar para cambiar el :

um(:ad i l l comando de velocidad l
H = : = digital en F8: fuente de .

Temasaaaan »{ Informacion Display Ajustesde  qee e Seleccién de
< ciclica de ajustes frecuencia N funciones
: frecuencia=0 (teclas del ; =
-~ I | operador digital) T :
(Entrar en el modo * L 2 . 2 k3 :
patrdmetro F4) Cambiar ia : :
pantalla de monitoreo de . A v > ;
contenidos en el operador G | T Ejecuta el ajuste de parimetros y *+====

digital \ S guarda automaticamente los

o A datos en el operador digital

'G\ia[dar p_g[émc‘ms. <+ &A]':‘TER : durante la operacidn del vanador

Nota: si la fuente de sefial de velocidad, no esta bajo el F8 (fuente de comando de frecuencia) = 0, modo de
operador digital, entonces el comando de velocidad digital sera inefectivo.
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¢ Accesible desde F4=11: Din (muestra los valores de estado de los terminales de entradas digitales)

Chequear el display de los valores de estado, para los terminales digitales, solo esta disponible cuando el varidor
esta en marcha.

& Los valores digitales totales son para comprobar si los Dil- D18, terminales digitales, operan
normalmente
Ejemplo 1: el valor digital total es 0, los terminales Dil1-Di8— estan todos en estado OFF.
Ejemplo 2: el valor digital total es 42, los terminales Di2, Di4, Di6—estan en estado ON.
Ejemplo 3: el valor digital total cs 87, los terminales Dil, Di2, Di3, Di5, Di7—estan en estado ON.
Ejemplo 8: el valor digital total es 255, los terminales Dil- Di8—estan en estado ON.

Chequear el display de los valores de estado, para los terminales digitales, solo esta disponible cuando
el varidor esta en marcha.

¥ Tome el ¢jemplo 2 para un calculo de prucba: cl valor del bit digital de Di2 es 2, el valor del bit
digital de Di4 es 8 y el valor del bit digital de Di6 es 32; por lo tanto la indicacion del valor digital total
es 2+8+32=42
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Descripcion de
las funciones de
los parametros

= ceeossssn 0@ 0= 0 s G i

+ Conligiuracitn bomiba de BEUA. oo mmwmm i itsssassssvssss s 4-1
& Configuracion del display del operdor digital.......................4-1
& Parametros del control de la operacion..........coooieeeiiiiieiennenennnn. 4-1
& Configuracion del sentide: de TOECION. oy sasssmsmsassssmmanessios 4-3
& Configuracion de comandos de multivelocidad....................... 4-4
& Tienipos de aceleracion/ desacelerabion. .o sosmmmsassminsies 4-4
® Entradas AiAlOBIOHS . .coxsmmvsmummmissensnsssmssssnnsasnsn bndsss ssin s suans s 4-6
¢ Salida analOgICa.. ..o 4-6
¢ Entradas digitales..... ..o 4-7
T R LTSRN N, B SO SR OE 4-9
L T oo G (R RN S S DRSNS 4-10
¢ Configuracion de protecciones del motor ... 4-10 W
¢ Configuracion de los parametros

vitienlados 4 los dates del MBtor.. oo 4-13 “
¢ Configuracion de la curva.de tension (V/F)........cccivsmssssin 4-15
¥ Recuperacion A8 PAtAINEHIO8 . ..o wimsmsssminsms smebitemsisadssums st 4-17
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Configuracién para Bomba-&é-'agli_ﬁ --

FProgra

ﬂt“'anf la Parametro. =~ Descripcion =~ Rangodeajuste = Unidad

&1 Valores de ajuste de presion de|
‘ e : Sk agua
@ Ver manual or1gmal para mas detalles.

| | Configurar el terminal de
Hlactivacion después de restauvar la.

 No.
lalimentacion

R4 1 Selecciona las variables a ser
G mostradas en el operador

Programable =
“durantela  Parame
operacion i i 5
Display de parametro
monitores sin unidad

Display del tiempo de
filtrado

@ Esta funcion es capaz de filtrar la variacion de los valores de muestra del bit bajo, asi como lee
una muestra mas estable de los datos de estado.

@ Esta funcidn es llevada a cabo por el filtra pasabajos (LPF) interno. No configurar un tiempo
largo a este parametro, porque ello afectara la velocidad de respuesta en mostrar los datos

Parametros del control de la operacion

Fuente del control de ia

No B
i operacion

3% Puede seleccionar la fuente de control de la operacion ya sea desde el operador digital o bien desde los

terminales de entrada digital.

18 Cdodigo 0: Desde el operador digital: El operador digital controlara el arranque del variador,

la rotacion directa, la rotacion inversa y la parada; o también un protocolo de

comunicacion MODBUS sera aplicado para ejecutar ¢l control de Ia comunicacion

serie.
#! Codigo 1: Desde los terminales de entrada digital: Los terminales de entrada digital (F67)

controlaran el arranque, la rotacion directa, la rotacion inversa y la parada del
variador.

.,;l Fuente del comando de
frecuencia

@ Este parimetro es el del comando de frecuencia para variador y motor, Las siguientes 9 opciones
de comandos de frecuencia y el modo de operacion automatica, estan disponibles para seleccion, en
concordandia con los requerimientos configurativos del sistema de control.
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€ La secuencia de prioridad para el comando de frecuencia es: operacién automatico > punteo > habilitacion
de las Di y Ai > velocidad designada™ fuente de comando de frecuencia F8 .

! 0 : Operador digital (velocidad principal): A ser ajustada y controlada por las teclas de incremento y
decremento en el operador digital.
i@l 1 : Entrada Ai del panel de operaciéon: A ser controlada por la seiial de 0 a S0Vdc desde el regulador de
velocidad pote frontal en el panel de operacion.
# 2 : Entrada Ai2 (+10V/20mA): A ser controlada por la sefial de tensiéon de entrada de 0 a 10Vdc o por
la sefial de 0 a 20mA(DC) desde el terminal de entrada analogica Ail,
&l 3 : Entrada Ai2 (+10V): A ser controlada por 1a seiial de tension de entrada 0 a 10Vdc desde el
terminal de entrada analogica Ai2.
T 4 : Ail+Ai2: A ser controlada por la suma de dos valores de seiial de entrada, el de la tension o
corriente de entrada en Ail y el de la tension de entrada en Ai2,
@ 5 Ail- Ai2./MAX: Toma para el control de velocidad, el valor maximo de ambas entradas de sefial
analdgica, en Ail y Ai2.
@l 6 ! Ail- Ai2,/MIN: Toma para el control de velocidad, el valor minimo de ambas entradas de sefal
analogica en Ail y Ai2.
W@l 7 : PID (%): Ejecuta la seiial de realimentacion analdgica externa y la entrada dentro del control de
realimentacion del PID.
7l 8 : Terminal digital para incrementar/ decrementar: Entra seiial al terminal de entrada digital para
controlar el incremento/ decremento de la velocidad.

po de frenado antes
] arranque '

2l Corriente de frenado antes
- del arranque

@ Estc parametro es para ajustar el porcentaje de la salida de corriente de frenado de continua antes de la orden
de marcha del variador. El valor minimo es ajustado, es decir “O”, no se da energia de frenado a la salida y se
considerara como el inicio de un retardo para el comienzo de segunda marcha. La configuracién de “F9”

gobernari el tiempo de retardo y el porcentaje de corriente de frenado estard basado en el ajuste de la corriente
nominal (F95) del variador.

~ Mododeparada | = 0a2

@ Sclecciona un modo de parada apropiado, de acuerdo con los requerimientos operacionales de la maquina.

8/ 0 : Parada libre: Una entrada de sefial de parada llevari al variador a cortar su salida.
# 1 : Parada dinamica: Desacelera y para al motro de acuerdo al ajuste del tiempo de desaceleracion.

2 : Parada dindmica + freno de CC: Disminuye la velocidad a un ritmo de acuerdo al tiempo de d
desaceleracion ajustado. La accién del frenado de continua se habilita cuando la frecuencia de salida

se reduce a cero, asi, la ocurrecncia del fenémeno de “cabeceo” puede ser evitada después de detener
al motor.
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No Baraday tempo de 0a1200

: frenado i b
No. Parada y corriente de o Oal(){l(} L
; frenado G

%No entrar un valor minimo “0” para ajustar el tiempo de frenado de C.C. y la corriente de
frenado de C.C; una configuracion de valor “0” dejara la energia de frenado inactivo.

Restriccion de la direccion |
de rotacion

@ Use este parametro para seleccionar y restringir la direccion de rotacion del motor a su rotacion
en directa o a su rotacion en inversa segun lo requerido por el sistema mecanico.

e

80 : Rotacién directa/ inversa disponibles @ 1 . Rotacion directa solamente

e

#@!2 : Rotacién inversa solamente @ 3 : Disponible la rotacion inversa con seiial de comando
negativa.

Progepmablei oo e e e idn a0
_durantela  Parametro  Descripcion
operacion L e :
No [ uth Limite inferior de

. frecuencia
Limite superior de la

frecuencia

Frecuencia
Limite superior ¢ ---------~-
P 0
i
1
1
1
1
1
i
P 4 5 N |
Limite inferior {~~ |
1 4 5
s 3 IEntrada analégica
0% 100%

Selecciona Ia frecuenciade |
salida minima

@0 : Para un cero rapido.

‘#i 1 : Para la hipétesis de frecuencia de salida mas baja, parametro F101. Cuando F15 = F101, la
frecuencia del limite inferior sera la frecuencia de salida minima para llevar a cabo la operacion.
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T Comando de | Comando de | Comando de | Comando de
o multivelocidad | Multivelocidad|multivelocidad multivelocidad multivelocidad
4 3 2 1
OFF OFF OFF OFF
OFF OFF OFF ON
OFF OFF ON OFF
OFF OFF ON ON
OFF ON OFF OFF
OFF - ON OFF ON
OFF ON ON OFF
OFF ON ON ON
ON OFF OFF OFF
ON OFF OFF ON
ON OFF ON OFF
ON OFF ON ON
ON ON OFF OFF
B i o o éon om{z,‘ . T
£ = il RS 330{}%@@2 o
 Velocidad de punteo | 000a30000HZ | HZ

Programable
. durante Ia
- operacion

“Paramefro

' .'j)cécn‘ipcién ;

~ Unidad

Txempo de desaceleracmn dela veloczdad
prmc:pal y del punteo

~ 0,0230000,0

~ Segundos

Tlempo de aceleracion de las veloczdades

_digitales 1y

9

. 0,() 2 30000,0

Segﬁndﬁ's,
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Programable = .~ e L R L
durante Ia  Parametro = Descripcion =~~~ . Rango = - . Unidad
operacion. _ : - : T ; :

Tiempo de desaceleracion de las
. velocidades 1v 9
7 Tiempo de aceleracién de Ias velocidades
digitales 2 y 10
Tiempo de desaceleracion de las
/ velocidades digitales 2 v 10
! Ticmpo de aceleracion de Ias velocidades
digitales 3 yi11.. =
Tiempo de desaceleracion de las
velocidades dlgltales 3y11
! Tiempo de aceleracién de las veloc:dades_‘
digitalesd y 12 G
Tiempo de desceleracion de las
velocidades digitales 4 v 12
|| Tiempo de aceleracion de las velocidades
digitales 5y 13 :
Tiempo de desaceleracion de las
_ velocidades digitales Sy 13
' Tiempo de aceleracion de las vcloudades'-
: dlgltaies 6yl4 ;
Tiempo de desaceleracion de las
velocidades digitales 6y 14
Tiempo de aceleracion de las vclocldades
d:gltales Ty 15 .
- Tiempo de desaceleracion de las
velocidades digitales 7 y15
Curva “S” en la aceleracion
Curva “S” en la desaceleracién

#La variacion del ajuste en curva “S”, puede efectivamente aminorar el efecto de carga, y,
mitigar el fenomeno de impacto recibido, en el arranque y la parade del variador.

@ La funciéon de curva “S” solo es aplicable a F8=0: operador digital (velocidad principal) y
comandos de multivelocidad

R En la figura de la izquierda, podemos

4 : \ ver claramente los valores de ajuste
e : : ; originales, cuando la funcion de
L : : ~.  Tiempo o
| S ; SU— = curva S es habilitada, y notar que, los
' | AETEI _ tiempos de aceleracion, se

"3 B incrermentaran junto con el
N incremento de los valores ajustados.
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Entradas analégicas

Programable ; : i i | - . = :
~durantela Parametro  Descripcion ] : ~ Unidad  ‘Ajuste de fabrica
__operacion . e / '

0V , offset de la entradaj ':ﬁ"fl300-(}0—300 00
! 5V ,gananciadela ;

e entr fda% P 000 300 00 - ; .
@ Los parametros F53 y F54 son para definir el valor Ai del comando de senai analoclca para el pote
del operador digital. La relacion de offset correpondiente al parametro F53/ OV, puede ser aplicada para
establecer un offset negativo para evitar interferencia de ruido en OV, o para la aplicacion por otro
“control. El parametro F54/ 5V es una ganancia de frecuencia con su valor de salida méximo limitado
por la frecuencia hmlte supemor F16

Programable = R - e
_durantela Pal‘-:imet:ro_ Ll bempuon s o el w4 Unidad
acion : i :

Ajuste de
fabrica

i 'OV offset de entrada
10V, ganancla de '

o entrada%

i Banda muerta

1: Constante de hempo del
filtro _:

1 Ai2:0V, offset de entrada i

i2:10V, ganancma de
entrada % . 0
2% Banda muerta
'_:'Constaute de uempo del

@ Las funciones de este grupo de parametros son para definir la ganancia de frecuencia correpondiente
al valor maximo (10V o 20mA) de la seiial analogica, mientras que el valor de salida de esta frecuencia
estd restringido por el limite de frecuencia superior.

@ Aily Ai2 tienen el mismo modo de operacidn: sin embargo, para Ail es seleccionable 0 a 10V/0/
20mA, por medio de los cambios en el puente J3, mientras que para la Ai2, 0 a 10V es la Gnica opcién.

Programable : G : . _ : T
_durantela | Parametro Descrip_cién _' s ol - Unidad
~ operacion el : ;

~ Ajuste de
fabrica

Sallda AO*

_corr espondlente a ()V
AO out: 10V cor respondmg
: value

L 2 Cuando es habllltada la F63: salida analdgica AO, por favor configurar la F75= 0 para deshabilitar la
salida digital DO (ambas no pueden ser usadas al mismo tiempo)

4-6

ABACtransmisiones S.R.L.
Marcos Sastre 4796 - Buenos Aires - Argentina
Telefax:(54-11) 4566-3609 // 4648-2034
E-MAIL: abac@abactransmisiones.com.ar 35




TRANSMISIONES

Entradas digitales

Programable ,_
durante la Parametro  Descripcion
operacion ;

N T

' Aj.ulsl_t”é' de |
fabrica

Ciclo de scaneo de la
entrada digital

# Esta funcion es capaz de filtrar la interferencia de ruido hacia los terminales de entrada
miltifuncion o librar a la CPU del mal funcionamiento causado por el rebate de switch debido a
interferencias de ruido o conmutacion tiempo de scaneo= valor ajustado en el parametro x 0,1mseg.

" No [BBT%FE ConfiguracionDil,Di2 | 0

@l 0: Dil (Marcha en directa/ parada directa), Di2(marcha en inversa/ parada); control a 2

hilos
Directa/ Parada
Deben estar: 3
——=& &— Dif Abierto: parado, cerrado: marcha en directa
F7=1 Inverso/ Parada
Fl4=0 | e— | Di? Abierto: parado, cerrado: marcha en inversa
COM
'@l 1: Dil(Marcha/ parada), Di2(Directa/ inversa); control a 2 hilos.
Marcha/ Parada
Deben estar: e +%__|Dil Abierto: parado, cerrado: disponible la directa
¥l Directa/ inversainy o A pierto: directa, cerrado directa inversa
Fl4=0 B
COM

=l 2: Configuracion a 3 hilos: Di3 (directa/ inversa), Di2 (parada), Dil
(marcha)

Parada Marcha
I B

Debe estar: *dbt—’— Dil Cerrado: marcha (pulsador)
F7=1 i i :

Ditiecial nveren sz Abferto. pa?ada (pulsador).a
Fl14=0 ¢ % e | Di3 Abierto: abierta, cerrado: inversa
COM

| Configuracion
 de Di3
Configuracién
de Di4
Configuracién
de Di5
Configuraciéon| .
_de Di6
Configuracion
de Da7
{ Configuracion
de Di8
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@0 : Deshabilitado: Esta funcién es para deshabilitar el terminal de entrada, para evitar cualquier mal
funcionamiento por razones desconocidas.

@1 : Activado por fallas externas: Una entrada de falla externa provocara que ¢l variador corte
inmediatamente su salida.

T2 : RESET: Cuando el variador entré en estado de falla, use el comando Reset para liberar el estado de
falla mantenido.

'#13: Parada libre: Después de activarse el contacto, en el terminal programado de esta funcion, el
variador cortara su salida y dejara al motor en un estado tal que parara libremente por inercia.

84 : Incrementa la velocidad principal: Para entrar la sefial de incremento de frecuencia de la velocidad
principal, para un valor de ajuste de F35 Z 20 seg, el valor de ajuste de F35, se tomara para efectuar la
aceleracion para incrementar-la velocidad principal, para un valor de ajuste de F35 < 20 seg, la duracion
20 seg se tomara para llevar acabo la aceleracion para incrementar la velocidad principal.

@5 . Decrementar la velocidad principal: Idem al caso anterior de incrementar velocidad principal, pero
el parametro a tener en cuenta para la desaceleracién es F36.

@ Estas dos funciones en la frecuencia de la velocidad principal, pues el control externo puede hacerse a
través de los terminales multifuncién, sin embargo, la configuracion de F8 (fuente de comando de la
frecuencia) debe ser ajustada al valor 8 (incrementos/ decrementos por terminal digital)

6 : primer comando de multivelocidad

7 : segundo comando de mitivelocidad Los comandos de multivelocidad 1, 2, 3 y 4 son formateados
= - por sistema binario de 4 bits para cumplir con las 16

8 tercer comando de multivelocidad multivelocidades

9 : cuarto comando de multivelocidad

10 : Operacién de punteo: Una vez activado, el comando punteo tiene la segunda prioridad, siguiendo
a la del comando para activar la auto-operacion
B 11 : Auto- operacion: Una vez activado y confirmado, tiene la maxima prioridad sobre cualquier

- velocidad; en consecuencia no se puede seleccionar ninguna otra velocidad de operaciéon toda vez que se
encuentre activada la ejecucion de la auto- operacion.
@ 12 : Pausa de auto- operacion: Cuando se selecciona la funcidn de auto- operacién programable, del
variador arrancara para ejecutar la operacién procedente de acuerdo a la frecuencia de la multivelocidad
preajustada después de habitar los terminales funcionales: durante la operacién, ¢l terminal de pausa
puede ser habilitado para interrumpir el procedimiento de operacién temporariamente y llevar la
ejecucion de la operacion a después de restaurarla de la interrupcion. Si el terminal de auto- es
deshabilitado y habilitado de nuevo, el procedimiento de operacion serd arrancado desde el punto
“home” (principio)
@13 : ”Di” habilita el PID: Una vez que se selecciona habilitar los “Di”, entonces la funcion PID es
controlada por los terminales “Di” externos.
@14 : Cuando se selecciona habilitar los “Di”, Ail serd la fuente de comandos de frecuencia
obligatoriamente.
@15 : MODBUS: Esta funcion es configurada por F73 (Di8) solamente y habilitada por Di8.
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Salida digital

Programable i i) R T G A}ustede ?rogramable

fahnca

durantela Parimetro Descripcién so. Umdad
operacién = - i ) .

% El terminal desalida
multifuncién es programable, no |
serequire una secuencia
especifica para la configuracidn.

4 Cuando se habilite el F75:

salida “DO”, configurar F63
0 para deshabilitarla salida
AQO (ambasno pueden ser
usadas al mismo tiempo)

Configuraciéon de

§0~ retay 1

[l 0 : Deshabilitado: Deshabilita el estado funcional del terminal de salida
@l 1 : Habilitado en la falla: El contacto sera conmutado al estado “ON” (cierre) cuando el variador
detecte una condicion de falla.
@2 : En operacion: El contacto sera conmutado al estado “ON” (cierre) cuando el variador entra en un
modo de espera (standby), o esta en operaciodn.
@3 : En velocidad cero: El contacto sera conmutado al estado “ON” cuando el variador pare o tenga
una frecuencia de salida de valor 0.
@4 : Directa: Salida activada cuando el variador esta ejecutando la marcha en directa y sacando una
frecuencia mayor que O0HZ.
! 5 : Inversa: Salida activada cuando el variador esta ejecutando la marcha en inversa y sacando una
frecuencia mayor que OHZ.
M6 : Aceleracién: Salida activada cuando el variador esta acelerando hacia la frecuencia de consigna.
@7 : Desaceleracion: Salida activada cuando el variador esta desacelerando hacia una frecuencia de
consigna menor o a la parada.
@l : Frecuencia consistente: El contacto sera conmutado al estado “ON” cuando el variador saca una
frecuencia consistente con el ajuste de frecuencia dado por los comandos (velocidad principal a 15
velocidades multifuncién) Esta funcidn es inadecuada para ser aplicada a un comando de velocidad .
analdgica.
|9 : Prealarma de sobrecarga: El contacto serd conmutado al estado “ON” cuando el variador detecta
una salida de sobrecarga; el variador continua atin operando con el relé termoelectronico habilitado, por
un cierto tiempo (F85)

2% Sobrecarga= F90 (corriente nominal del motor) x F84 (nivel % de corriente del relé
termocelectronico)
78l 10: Frecuencia a alcanzar (consigna): El contacto sera conmutado al estado “ON” cuando el variador
saca una frecuenciaZ frecuencia a alcanzar (F76)

Programable . . : : B
durante la  Parametro Descripcion G : Unidad = Ajuste de fabrica
operﬂciéﬂ e - > 2 : i ; '. o i y

NS F'?G Cuencia a alcanzar | 0.00 a 300.00
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& Los terminales de salida multifuncién, seran mantenidos en estado “ON” cuando la frecuencia de
salida sea z al valor ajustado de la frecuencia a alcanzar y conmutados al estado “OFF” si la frecuencia
de salida va por debajo de la frecuencia a alcanzar — 0,5HZ.

- 1 X rpm command
Setting frequency fo—-——-— rpm command
Ny :

F76 Frequency to reach

(F74~F75) & frequency consistency

(F74~F75) 11: frequency to reach

F7: operation control command

Programable e e me s
durantela ~  Parametro ~  Descripcion
‘operacion i e

A ! Frecuenciadesalto 1
F78 _Reservado o o
L %kl | Ancho de banda de salto oale0 ol N7

# Las funciones de frecuencia de salto y ancho de banda del salto son aplicadas para impeder que

tengan lugar la vibracién resonante del sistema mecanico o del motor en ciertas frecuencias. El variador
esta destinado a pasar a través de esta area resonante durante la aceleracion o desaceleracion, sin
embargo, el programa no permitira que la operacion permanezca en esta area.

@ Una entrada de OHz para configurar el ancho de banda del salto, deshabilitara la funcién de salto de
frecuencia.

o R S RO

Punto de salto -l

1 de frecuencia ---—- ;?r-w“ 4579
17 7 A SO, Y.

03[BS 9P BIDUSNOAL]

§  Configuracién de
i | proteccion de bloqueo
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Bit0 : Funcién de proteccién F81: Habilita la funcion para proteccion de tension de bloqueo (stalling)
durante la desaceleracion. :

Bitl : Funcidn de protecciéon F82: Habilita la funcion para proteccion de corriente de bloqueo (stalling)
durante la aceleracion.

Bit2 : Funcién de proteccion F&3: Habilita la funcion para proteccion de corriente de bloqueo (stalling)
durante la marcha a la velocidad de referencia.

Bit3 : Funcion de proteccion F84: Habilita la funcion relé termoelectronico.

Bit4 : Funcion de regulacion de tension AVR: Habilita la funcién AVR para la tension de salida (U.V.W)).
Bit5 : Funcion de freno magnetic (32): Durante la desaceleracion puede asistir a la funcién de frenado, a
potencias mas pequeiias resulta mejor.

Bit6 : Habilita la deteccion de interrupcion de Ail (64): Habilita la funcion de deteccion de

desconexion de la linea de sefial.

Bit7 : Conmutacion de modo CT / VT(128): Habilita la funcién de conmutacion CT/VT , modo CT=1
50%/60 seg; modo VT= 120%/60 scg

3% Tabla de incrementos digitales:

A _ L - , ~ Valores |
| a;usfados. 2*=16 2 -4 2 ajustados

% o : Funcion de proteccion habilitada x : funcion de proteccion deshabilitada, sin funcion de
proteccion cuando el valor ajustado es 0
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Programable dlﬂ dnt(! e i DLbL“pmun T Rang _' '_ | Umd.u] dlie _~AJ’I.ISt§: de:
Conﬁgln acion para la tcns:on . 0 .
de bloqueo durante Ia

_ desaceleracion

. 330,02400,0
 660,0 a 800,0

¢ Como resultado de la inercia de la carga del motor, cuando el variador esta ejecutando la
desaceleracion, el motor regenerara energia dentro del variador para elevar la tensién en el bus de DC.
En consecuencia, el variador suspendera la desaceleracion (la frecuencia de salida suspende su
decremento.) Cuando se detecta una tension en el bus de DC mas alta que el valor maximo aceptable y
reasume la desaceleracion previendo que la tension en el bus de DC caiga por debajo del valor maximo
aceptable.

. Programable . S e e e e e e
durantela Pavimetro - D cripcién" .} 7 Range - Unidad

| Configuracion para I
orriente de bloqueo
rvante la aceleracion
onfiguracion parala
orr" nte de bloqueo _
te la marcha ala

velocidad de referenia

4 Enel proceso de aceleracmn el variador suspendera la aceleracion ( Ia frecuencm de salida deja

de incrementarse), debido a una aceleracion demasiado rapida o a una carga de motor demasiado
grande lo que conduce a una rapida subida de la corriente de salida desde el variador que exceda el
valor configurado de nivel de corriente de bloqueo. El variador reasumira su aceleracion si es que el
nivel de corriente es menor que el valor configurado.

& Nivel de corriente de bloqueo durante la aceleraciéon = (F95) corriente nominal del variador x (F82)
porcentaje de corriente de bloqueo.

# Nivel de corriente de bloqueo durante la marcha a velocidad de referencia= (F95) corriente
nominal del variador x (F83) porcentaje de corriente de bloqueo.

Ejemplo: Nivel de corriente de bloqueo— 4Ax170% =6,8A

F32 setup for stalling aurent dwing acceleration F83 setup for stalling current during operation

Current Current

i

A4 ] :
VA 1 |
3 i 1 1
/ | : t\ 04 AN ~
/ l 1 output frequency 1 1 g F
| | i output frequency
1 I I
! 1_Qutput frequency —! Output frequency decreasing progressively
t [ T suspension increasing I
t I 1 ¥
L : time : L tune

Function for stalling voltage protection during deceleration  Function for stalling current protection during acceleration
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Nivel de corriente del relé
termoelectronico

iempo de actuacion del relé
termoelectronico

# Cuando la capacidad nominal del variador, es mas alto que la capacidad nominal del motor, ingrese la
capacidad nominal del motor dentro de los parametros F88 a FO0 para evitar el quemado del motor.

# Los parametros F84, F85 proveen una funcion de relé térmico- electronico para proteger al motor de
sobrecalentamientos. Esta clase de caracteristica protectiva se-hace cargo de la proteccion frente a la
pequeiia habilidad de refrigeracion encontrada cuando el motor esta marchando a bajas velocidades.

# Cuando la salida de corriente de carga desde ¢l variador, excede el valor configurado para (F90),
corriente nominal del motor, el timer para la actuacion del relé termo- electronico, sera activado.

. | Restriccion a la corriente de
- salida

@ Cuando la corriente de salida excede ¢l valor configurado, el variador reducird rapidamente la tension
de salida para proteger al variador del disparo de la falla por sobrecorriente y un valor configurado de
F83 menor que el valor F86 en mas del 20% es la condicidén mas ideal.

P  Ganancia de inhibicién de
' FS?.' _ -1 ' oscilacion

~ovewe |

@ Cuando se opera en cierta banda de frecuencia, la maquina eléctrica producira oscilacion de
corriente, entonces el ajuste de este valor paramétrico puede efectivamente corregir esta condicion. El
ancho de banda de la oscilacion de corriente para un motor con potencia mas alta aparecera en una
banda de frecuencia mas baja; en consecuencia, se aconseja incrementar apropiadamente el valor
ajustado. Sin embargo, el ajuste excesivo puede facilmente porducir una cormente sobreexcitada. Favor
de hacer un ajuste adecuado.

[ Configuracién de parametros relacionados a los datos de chapa del motor |

- Programable o
~ durantela ' Parametro . Descripcion
___operacion . _ . ;

N |  Frecuencia nominal

| Tension de salida (RMS) |

1 Corriente nominal _(RMS)

® 83 a FO0 es un grupo de parametros para los valores de régimen en la chapa de caracteristicas del
motor y deben ser configurados en concordancia con los valores de regimen de la chapa de caracteristicas
del motor. El variador ejecutara las funciones de control, proteccion de sobrecarga del motor, etc; de
acuerdo a este grupo de parametros.

Nota: Cuando la F141és llevada a su valor de ajuste de fabrica, la F90 quedara cargada a un valor
igual que, el valor nominal de la F95
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® 89 : la configuracion de la tensidn de entrada RST debe ser la tensidon de entrada real al variador.
Nivel de baja tension: Vde< 200V (para variadores de la serie 200V)
Vde< 400V (para variadores de la seric 400V)
Nivel de sobretension: Vdc> 414V (para variadores de la serie 200V)
Vdc> 827V (para variadores de la serie 400V)
Nivel del freno: 360Vdc+3% (para variadores de la serie 200V)
720Vdc+3% (para variadores de la serie 400V)

~ Frecuencia de
_reshalamiento nominal
.Factcr de compensacién del |
'  resbalamiento '

@ Cuando el variador esta comandando al motor, un incremento de la carga en el motor, incrementard el
resbalamiento; asi este parametro ajusta la frecuencia de compensacion para reducir el resbalamiento, tal
que, los rpm en operacioén a la corriente nominal del motor, pueden aproximarse mas a las rpm
sincronicas. Las funciones de frecuencia de resbalamiento y factor de compensacion son para
sobreponerse a la variacién de la carga y también controlar el motor a una velocidad constante de la carga
y también controlar el motor a una velocidad constante.

@ El resbalamiento nominal del motor puede obtenerse a partir del siguiente calculo de acuerdo a los

datos de la chapa de caracteristicas del motor:
) Ejemplo:
591 = 60 - 1720(RPM) x 4(P}

Rpm del motoer x n° de polos del motor 120

120

= 2.6 (HZ}

Fl=60-

F92 =F91 x 90% Nota = 2.34(Hz)

3% Nota: La unidad para el valor de ajuste, del limite superior de la funcién compensacién de
resbalamiento, es %; ajutar 90% como factor de compensaciépn del resbalamiento. Para un motor
con una performance ligeramente mala, se aconseja ajustar mas alto el factor de compensacion.

s {  Frecuenciaportadora |  1060a16000 | Hz
#® Este parimetro es capaz de conﬁﬁurar la salida de frecuenc*a portadora para la onda mociulacia por
ancho de pulso.

#Los valores de ajuste de la frecuencia portadora afectaran al ruido electromagnético del motor, las
pérdidas de conmutacion de los IGBT vy la disipacion de calor debida a las pérdidas de conmutacion, tal
como se establece en la tabla dada e:icba;o

Carrier Switching | Thermal Harmonic
Motor noise b : Torque
frequency i loss runaway rate

High | Low

ekiz | lew | Wb b mh | Lok High
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Ganancia Vdc del bus(lectula
solamente)

504300 | Fijada

Este parametro es para el ajuste fino de la ganancia del bus DC en ambos extremos del capacitor,

mientras que el resultado sera mostrado y tomado como uno de los parametros importantes para la
operacion de control interna.

Ganancia de Vdc del bus (lectur
solamente)

Este paramctro es para mostar la corriente nominal del varlador mientras que el valor de corriente
nominal para este variador ha sido ajustado en fabrica.

-Conﬁguracién de la curva V/F (tension/ frecuencia)

‘durante la  Parametro - Desceripcion = . Rang - Unidad

_ Ajuste de fibrica
operacion

No ) [ ] Seleccion de curva V/E

0 : Configuracion de linea recta de 3 puntos: Un modo a ser implementado para las aplicaciones
generales, al igual que un sistema de transportacidén moviéndose a lo largo de una linea recta, al margen
de las rpm que se tengan, el torque de carga es casi constante

7@!1 : Configuracion de curva de 2 puntos: Un modo a ser aplicado a un torque con carga propormonal
tales como: ventiladores, bombas, etc.

Conﬁgu:acmn de la frecuencm o
para maxima tension

| Configuracion de la tensién de la

tension de salida mas alta

@ Los valores de ajuste de F97 y F98, la frecuencia de salida maxima y, la tension de salida maxima,
seran los valores de ajuste de la frecuencia y la tensién nominales puestos en la chapa de caracteristicas
del motor.

& Un valor de ajuste de F97 menor que la frecuencia nominal del motor puede resultar posiblemente en
una salida de sobrecorriente desde el variador que puede dafiar al motor o disparar.

La proteccién de sobrecorriente del variador y un valor de ajuste F97 mas alto que la frecuencia
nominal del motor puede posiblemente llevar a una salida de torque mas pequeiia desde el motor.

! Configuracién parala l‘recuenma
inter medla
Configuracion para la tension

intermedia
: Cenﬁguracion de Ia frecuencia de |
salida minima : . i
Configuracion delatension |  0,0a500 |
minima o 00al1000 L
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@ Los valores de ajuste de F99 a F102 estaran basados en el siguiente calculo basico en
concordancia con la tension y frecuencia nominales del motor:
220V (tensién nominal) +~ 60HZ (frecuencia nominal) = 3,67 V/HZ
- Valor de referencia, para configurar la tensién intermedia:
3,67 x F99 (frecuencia intermedia tomada 3 Hz como base) x la rapidez de elevacion (boosting) %
de la tension

Ejemplo: F99 = 3HZ; rapidez de elevacion (boosting) de la tension 150% (La maxima rapidez no debe
exceder 180%) o sea:
3,67 V/ HZ x 3HZ % 150% = 16,5V
Valor de referencia para configurar la tension minima:
3,67 x F101 (frecuencia minima tomada 1,5 HZ como base) x la rapidez de elevacién (boosting) %
de la tension '

Ejemplo: F101 = 1,5HZ; rapidez de elevacion (boosting) de la tension 175% (la maxima rapidez no
debe exceder 200%) O sea:
3,67 V/IHZ x 1,5HZ % 175% = 9,6V

@ Debido a que la capacidad nominal varia con los diferentes motores, ver apéndice B (P10-1) del manual
original del LS 650, por los valores de ajuste de fabrica.

@ La seleccion de alto torque de arranque (Fig 3), debe ser aplicada solo a lugares donde la longitud del
cableado desde la salida del variador hasta el motor, es mayor que 150, o bien, lugares que tengan una
caida de tensidén mas grande,

# F102 — configuracion de la tension minima, es la funcion “Boost™: cuando se necesita una salida de
baja velocidad y alto torque, incremente el valor configurado de F102 por pasos y confirme la corriente
tomada por el motor.

FS6

F100 :
B0 Jres : | ‘
' L | ) H bl
F101 F99 Fay F101 799 F97
Figura 1 (aplicacion general) Figura 2 (motores de ventiladores y bombas) Figura 3 (alto torque de arranque)

Programable e e s e e e o
durantela  Parametro  Descripciéon . Rango ' Unidad Ajuste de fibrica
operacion : : o ' ‘ -

Ganancia de ajuste de lacurval 0.0 a 1000
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v
F98 |—-—mmm—mm e
Curva 0% (CT)
Curva 50% (CT.VT)
'// Curva 100% (CT.VT)
F102 - -€
: F
F101

Figura 4 (Motores de ventiladores y bombas)

#% Se require que el usuario efectae el ajuste cuidadosamente, sin configurar el valor demasiado grande.
*% El modo VT solo puede operar, el control de curva V/F de 2 puntos con un valor de ganancia (F103)
variando dentro del 30% al 100%. _
2% Cuando se configuran las curvas V/F, seguir sus respectivas aplicaciones, para armar las curvas bajo
las siguientes condiciones: FO7>F99>F101; FO8>F100>F102.
3% El modo VT restringe los siguientes rangos de parametros:

(1) F97=50,00 Hz or 60,00Hz

(2) F98=200,0V 0 220,0V / 380,0V 0 440,0V

(3) F101=2,00 Hz

(4) F102=8,5V 09,5V / 17,0V 0 19,0V

(5) F103=30,0%, la restriccion sera habilitada con la indicacion de alarma ERR=16, cuando se

exceda el rango de ajuste.

_Recuperacién de parametros

Programable  Ajustede |
fabrica

durantela Parimetro.  Descripeion ~ Unidad

operacion : &
No B _ . Recuperacion de parametros . |

@ (0 . No recupera

@ ] : Configuracién de fabrica 220V/440V, 60HZ: Recupera las configuraciones de fabrica 220V/440V,
60HZ originales.

@2 . Configuracién de fabrica 220V/400V, SOHZ: Recupera las configuraciones de fabrica 220V/440V,
50HZ originales

@3 | Configuracion de fabrica 200V/380V, 60HZ: Recupera las configuraciones de fabrica 200V/380V,
60HZ originals.

200V/380V,50HZ originales
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3¢ Parametros F94, F95, F109 a F112estan excluidos de esta funcion.
@ S : Borrado de los registros de fallas:
@ Cualquier fenomeno de falla que tome lugar durante la operacion del variador, sera
registrado en los parametros F109 a F112.
@ Habilite la funcién F141=5, borrado de los registros de falla, para borra. Los
contenidos de fallas guardados en la memoria.
@ 6 : Todos los parametros para lectura solamente:

TRANSMISIONES

Enclave de los parametros e
; i Gona ik 0al
funcionales :

& 0 : Cambiable: Todos los valores de ajuste de los parametros, pueden ser guardados en la memoria
EEPROM del display

@ 1 : Parametros funcionales enclavados: Esta funcion es capaz de enclavar la mayoria de los
contenidos de los pardmetros; los contenidos son inmodificables y para mostrar solamente.

Notas:

-Para descripcion detalla de la funcion de auto- operacion (operacion automatica): F123 y F124, referirse
al manual original del LS 650.

-Para descripcion detalla de las funciones correspondientes a aplicacion de bomba de agua: F143 a F156,
referirse al manual original del LS 650.

-Para descripcion detallada de las funciones del control P.I.D (control porporcional— integral- derivativo):

F114 a F122, referirse al manual original del LS 650.

-Para descripcion detallada de las funciones de las comunicaciones series MODBUS: F104 a F108,
referirse al manual original del LS 650.

-Para detalles sobre el registro de fallas: funciones F109 a F113, referirse al manual original del LS 650.
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Proteccion y
soluciones
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& Diagnosticos de falla..........cc.coeeeeee . 5-1
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Diagnostico de fallas
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@ Este capitulo cubre los diagnésticos y las acciones de remedio para la falla del variador, ademas el analisis
de problemas y soluciones para los fenémenos de falla del motor.

<Tabla> de indicacién de fallas y reparacion

° Comprob. ble del teclad :
. P a%' P eetado Cambiar cable del teclado
Error 0 Falla de la comunicacién Falla del display A
e  Falla de la placa CPU PRt
Verifique el cable de salida para
E ] Sobrecorrientes en el L] Cortocircuitos fase a fase o a tierra eliminar cualquier fen ¢meno de
LT . . . .
i estado de espero tiene lugar en ¢l cable de salida cortocircuito
Configurar tiempo y corriente de
. : it 5 frenado F9, F10
Sobrecorriente durante la ° Tiempos de  aceleracion demasiado AR ; ! .
.. . . Extender ¢l tiempo de aceleracién
Error 2 aceleracion cortos ( facil de cuasar sobrecorriente) i
de manera apropiada
° Fugas del motor : .. .
Comprobar la aislacién o cambiar
a uno Nuevo
Extender ¢l tiempo de
" ’ ., . desaceleracion apropiadamente (el
Sobrecorriente durante ° Tiempo de desaceleracion demasiado < . : .
Frror 3 o ajuste deberd cumplir con el tiempo
la desaceleracion corto s .
de desaceleracién requerido por
GD?
o ° Motoer fue conduncido a acelarar por Corregir ¢l sistema y eliminar la
= Sobrecorriente durante la ol
Error 4 . una fuerza externa fuente de perturbacion
marcha a vol. de referecnia R o . .
° Cambio drastico de la carga Variar la carga suavemente
B 5 Sedien Entrada de se flal de falla externa desde Eliminar la causa de la falla
a . .. . .
fror A los terminales de entrada digital (D13 a Di8) externa.
. La tensién de entrada de la
alimentacién (RST), demasiado alta
como para superar ¢l nivel de Baja la tension de entrada de
.. . prteccién de continua la fuente de alimentacién
Sobretension de continua 3 ., i :
Error 6 .. ° Tiempo de desa celeracién demasiado Extender ¢l iempo de
(O.V) durante la operacion X . 5%
corto, encrg ia regenerative del motor desaceleracion o conectar la
demasiade  grande. (200Vac dc resistencia de frenado
entrada: O.V. 414Vdc/ 400V: O .
827Vdc)
° Corte de ener gia momentanea dejé la
tension mas baja que el nivel de iyt ’ la
. . - causa y mejorar
C 7 Baja tension de continua proteccion LV de DC ( 200V: L.V. lidad de la fu tyd 4
. a fuente
fror (LV) durante la operacion 200Vde/ 400V: L. V. 400V dc) e ratay e ©
.. . .. alimentacién
° Tensién de alimentac  16n de entrada
demasiado baja
Corrija la carga del motor y
chequee los parametros (F84, F85
® La corriente de carga del motor superd y F90) para su correccion.
Relé t . los valores termoelectrénicos intermos Vuelva a examinar los valores de
cle oelecironico A -
Error 8 Z:Eima 3 ajustados (F84, F85, F90) ajuste de los parametros (F101 y
° F102 y F101: fucron ajustados F102) de la V/ F caracteristica
demasiado altos en la curva V/F Ajuste el F90: corriente nominal
del motor a un va lor un poco mas
alto.
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Error 9

Variador sobrecargado por
mas tiempo que el permisible
{150%, 60 segundos /CT,
120%, 60 segundos/VT)

Modo CT: variador cargado a una
corriente de mas de 150% de la
nominal por 60 segundos.

Modo VT: variador cargado a una
corriente de mas de 120% dela
nominal por 60 segundos.

Examine si ¢l valor supera al
valor nominal ajustado en I'95

CT: (150%, 60 segundos), (175%, 27 ,5

segundos), (200%, 3 segundos)

VT: (120%, 6O se gundos), (145%, 27 ,5

segundos), (170%, 3 segundos)

<Tabla> de indicacion de fallas
e ~ Ok HGICAGROH GETALES §

d

Temperatura del disipador de
calor demasiado alta

reparacion (continuacion)

Funcionamineto defectuoso del
ventilador de refrigeracién
Temperatura ambiente demasiado
alta

Cambiar el ventilador de
refrigeracicn

Aumentar el volumen de
intercambio de aire con el medio

ambiente

PF, fuente de alimentacion de

Interruptor o contactor magnético
habilitados defectuosamente.
Terminales de cableado de la

Compruebe la causa , tome acciones

el entrada sin una fase o tension alimentacién de entrada flojos correctivas y reemplace o repare la
demasiado baja La fluctuaciéon demasiado grande, alimentacién
para la tension de entrada de la
fuente de alimentacién
Modulo IGTB dafiado y fusible C
i N s ompruebe las causas, tome
. ; fundido, debido a un cortocircuito o 5 .
PUF , fusible fundido ] . acciones correctivas y reemplace o
puesta a tierra en el lado de salida del :
: repare el variador
variador
Parametros almacenados en =l alma.c s de paitme ’tros e Si modificar los nuevos datos es lo
: ha restring:do y la modificacién ;
Error 11 display, bloqueados e o que se desea, configure el paramet ro
. : adicional de nuevos datos, es 5
inmodificables : F F142= 0 cambiable.
inadmisible
Utilice el parametre F141= 1,
inicializacién de parametros -
) recupere los valores de ajuste de
fabrica y proceda a ajustar el grupo
Error de ajuste paamétrico 0 La memoria EEPROM  fallo, de parametros del motor, ¢ chequee
Error 12 (Predeterminado 1) almacenamiento incomplete, el valor uno por un o los valores ajustados de
de parametros fuera de ajuste los parAmetr os por cualquier valor
fuera de rango.
Si los pasos anteriores resu ltaron ain
en vano , ecnvie el variador para su
reparacion :
Terminales de entrada - :
. s . . = 3 Examine los valores de ajuste de los
Error de ajuste paramétrico 1 multifuncionales Di3 a Di8 se . i
Error 13 . S s - e e parametros F67 a F72  por cuaquier
{Ajuste de “D1” repetido) programan para una funcidén idéntica e ;
3 configuracion repetida
{excepo el 0: desactivado)
El valor de ajuste incorrecto del Compruebe los siguientes dos puntos
paramteroes causado por las de condiciones para ajustar los
Error 14 Error de ajuste paramétrico 2 siguientes razones: valores normales del parametro:
O(F101>F99>F97) @(F101<F99<F97)
@(F15>F16) ®(F15<F16)
El valor de ajuste incorrecto del Compruebe Ia siguiente condicién
Error 15 Error de ajuste paramétrico 3 parametro es causado por: para configurar el valor estandar del

Fo0 x 1,3 =F95

parametro (F90 x 1,3 F95)
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Error 16

Error de ajuste paramétrico 4

El valor de ajuste incorrecto del
pardmetro cs causado por las
siguientes Cinco razones:
®F97<50.0HZ, o 60.0HZ
@F98>220.0/440.0V
®F101>2.00HZ
@F102>8.5V,9.5V,17.0V 0 15.0V
BF103<30%

Compruebe los siguientes valores

ajustados en fabrica para los

parametros: ®F97=60.0HZ, o

50.0HZ

@F98= 220V, 220V, 380V 0 440V

QF101=60.0 HY/1.5Hz 0
50.0Hz/1.25Hz2.00HZ

@F102= 8.5V,9.5V,17.0V 0 19.0V

B Curva VT 230%

Error 17

Error de codigo de
programa

Falla en el procesador del display

Compruebe las causas, tome
acciones correctivas y reemplace el
variador, o devuelvalo a fabrica
para su reparacion

Error 21

Sobretension en el estado de
espera

La tension de entrada de la fuente
de alimentacion (RST), era

-demasiado alta como para causar

que la tensién en el bus de CC
exceda el nivel de deteccion de
sobretension

Reducir la tensién para caer dentro
del rango de las especificaciones
de la tens16n de alimentacion

Error 22

Sobretension durante la
aceleracion

Motor arrancado a partir del
reposo (facil de causar
sobrecorriente o sobretensiones)

Reparar el problema de la fuga del
motor
Cambz1ar motor

Error 23

Sobretension durante la
desaceleracion

Tiempo de desaceleracion
demasiado corto (facil de causar
sobretension o sobrecorriente)

Extender el iempo de
desaceleracidn apropiadamente

Error 24

Sobretension durante la
marcha a la velocidad de
referencia

Motor fue llevado a arrancar por
una perturbacién externa
Cambio dréstico de la carga

Corregir el sistema y eliminar la
fuente de la perturbacion externa.
Cambiar la carga suavemente

Error 18, Error 19, Error 20 Reservados
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Seleccion de
unidades y
resistencias de
frenado

e - -E—————— - R
# Seleccidn de unidad de frenado.............................6-1
* Scleccidn resistenciade frenade. ., ... ..« cnsvmsessassess G

|
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Especificacion

. Minimo

Modelos de

i Unidad de |

i |_motor aplicable | ’ ' | Torquede | valorde Resistor de unidad de
! Tension 1 de RE,S'S:E":"" ! frenado | resistencia frenado frenado | frenado frer;ado
i HP | Kw eqlc\\,f?ﬁen € | (10%ED)% : equivalente (Modulo) ! montados Camit
: ! ! { (Q) Cant. externamente it
0.5 0.4 150W/1500Q 225 75Q
1 0.75 | I50W/1500 150 75
2 1.5 300W/10002 125 39Q
3 2.2 S500W /600 140 300 e i
5 3.7 800W /4002 125 27¢
.5 55 1200W/250 135 1802 DR1KS5SW-24 1
10 7.5 | 1500W/200Q 125 10Q DRIKSW-20 1
15 11 2200W/13.6£2 125 1052 DR3K1W-12 1
20 15 3000W/100 125 6.602 DR3K1IW-10 1 LSBR -2015B 1
200V [ 25 | 18.5 | 3700W/8Q 125 6.6Q DRAK6W-8 1 LSBR -2022B 1
30/ 22 4400W/6.802 125 3.3Q2 DR4AKO6W-6.6 1 LSBR -2022B 1
40N 30 6000W/502 125 3.30 DR6K2W-5 1 LSBR -2015B 2
50/ 37 T400W/4Q2 125 3.3Q DR4K6W-8 2 LSBR -2022B 2
60/ 45 2000W/3.30Q 125 2.5 DR4K6W-6.6 2 LSBR -2022B 2
75N 55 11000W/2.7Q2 125 2.50 DR6K2W-5 2 LSBR -2022B 3
100 75 15000W/20 125 DR6HK2W-6 3 LSBR -2022B 4
125 S0 18000W/1.682 125 DROK2W-5 3 LSBR -2022B| 405
150 110 | 22000W/1.3Q2 125 DR6K2W-5 4 LSBR -2022B 5
1 0.75 | 150W/300Q 200 150Q2
2 1.5 | 300W/300Q 155 150Q
3 2.2 S00W/150Q2 175 720
5 3.7 S00W 10002 170 720 Inctu ida
7.5 55 1200W/80) 155 400 DR1K5W-80 1
10 7.5 1500W/6002 155 40Q DRIKSW-60 1
15 1 2200W/50Q 135 400 DR3K1W-47 1
204 15 3000W/402 125 2082 DR3K1W-40 1 LSBR -40158B 1
25N 18.5 | 3700W/32Q 125 200 ?F;KSW‘ . LSBR -40308B 1
30 | 22 | 4400W27.20 125 20Q ZD;‘;‘“W' ! LSBR -4030B| 1
40/ 30 6000W/202 125 14.3Q DRO6K2W-20 1 LSBR -4030B 3
400V | 5on | 37 | 7400wri60 125 1430 | DRIROW 2 LSBR 4030B| 2
BOA | 45 | 9000W/133Q 125 100 gggxcw. % LSBR -4030B| 2
750 55 11000W/10Q2 125 6.602 DR6K2W-20 2 LSBR -4030B 2
1004 | 75 | 15000W/80 125 6.60 2D3R56K2W' ¥ LSBR -4030B| 3
125 90 18000W/6.682 125 DRO6K2W-20 3 LSB R-4030B 3
150 | 110 | 22000W/5.4Q 125 DRGK2W-20 4 LSBR 4030B| 4
175 132 | 26400W/4.5Q2 125 DR6K2W-20 4 LSBR -4030B 5
200 160 | 32000W/3.7Q2 125 DR6K2W-20 5 LSBR 4030B 6
250 185 37000W/3.20 125 DR6K2W-20 6 LSBR -4030B 7
300 220 | 44000W/2.7Q) 125 DR6K2W-20 8 LSBR -4030B 8
350 260 | S2000W/2.3Q 125 DROK2W-20 o LSBR -4030B g
A ¢ Un circuito de frenado adicional puede ser incluido dentro del variador apedido del comprador
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Seleccion de resistencia de frenmado

@ Especificaciones de las resistencia de frenado DR:

Modelo IN°® Modelo Conexion

DRIKSW-R '
1602
20Q ’

= T Figura A R1 H H |——O R2
60Q2
800

DR3KIW-R

80

100 ' | —
RI o-i ‘

120 Figura B

300 T

40Q
47§

530 - ﬁ = M

6.6Q) Figura B

|
v o R1 I R2
R Figura C
200

26.6Q
31.3Q

' 40 |
50 . :
Figura C Rl k=

150 M J
200 H :

23.5Q ‘
Curva de ciclo de frenado - :
’ Descripcién del mimero de modele DR 3K |W- 10 ) Condiciones de potencia de freno:
— ms
j S Vdc| 1. Duty/ cycle: 1ms/ 2ms
Médulo de resistencia 2. Tiempo de frenado: 2seg
de frenado 3. Tiempo de reposo: 18 seg
Potencia nominal (W) .
b - - e B 2s
) ‘ 18s ED% =—x 100 = 20%
Resistancia () —_— l‘lmsT‘ g 20s
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Especificaciones de la serie 200V
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Modelo No.:LS650-2000 OK2|0K4|0K 7| LKS5|2K2|4KO0|5K5|7K5[ 011 | 0151018022 | 030} 037 [045]|055|075} 090 110
Potencia de motor aplicable (KW) 0204075/ 1,522 |40(55]75| 11 15 |18,5) 22 | 30 | 37 | 45 | 55| 75 90 110
Potencia de motor aplicable (HP) 0251051 1 2 3 S5 |75)10}15]|20|25|30]| 40| 50 |60 | 75100} 125 15¢

Capacidad de salida nominal
061,211,727 |138|64|95]125|175|23 |29 | 34|45 57 | 68821114} 133 162
(KVA)
Corriente de salida nominal
) 1,613,245 70| 10 | 1725133 |46 | 62| 76|90 |120{150|180(215{300| 350 425
]
=
3 Tension de salida max. (V) Igual a la tension de entrada correspondiente
Rango de frecuencia de salida
0.00 a 300.00Hz
(Hz)
Frecuencia Portadora (Hz) 16KHZ 12KHZ 10KHZ SKHZ 6KHZ |S5KHZ [3KHZ
Tension y fi 1a d
e Fuente de alimentacion trifasica 200V/240V  50/60HZ
entrada
o
= Tolerancia para la fluctuacién
£ - £10%(180V a 264V)
S de la tensidon
Tol 1 ; 16
olerancia para la ﬂu_ctuacxo:a +5%(47HZ a 63HZ)
de la frecuencia
Refiigeracion Ventilacion forzada
3 2 s vT
Especificaciones de la serie 400V S
Modelo No.: LS650-400a 0K 7[1K5|2K2|4K0(5K5[7K5| 011 | 015|018 {022 | 030|037 | 045|055 |075|090|110 | 132|160 | 185220 260
Potencia de motor aplicable (KW) |0,75{ 1.5|2214,0{ 55 |7,5] 11 15118,5{ 22 | 30 | 37 | 45| S5 | 75| 90 |110|132|160|185]220| 260
Potenciza de motor aplicable (HP) | 1 241 3 S 17511015 1202530140 | 50|60 75 |100|125]150(175|200|250|300( 350
C idad de salid : . :
apacidac ce SAUCANOM- | 243453 |68] 95|13 | 19 | 24 | 30 | 34 | 47 | 57 |70 | 87 | 110 [ 144|164 | 210|228 | 265 |340| 395
KVA)
Corriente de salidanom. () 3,214,517,019,0(12,5[ 17| 25 | 32 | 40 | 46 | 62 | 75 | 92 | 115|150 |180)216|275| 300|350 |450| 530
<
E Tension de salida max(V) Igual a la tension de entrada correspondiente
R de frec. de salida
o Dy 0.00 2 300.00Hz
(Hz)
Frecuencia portadora (Hz) 16KHZ 12KHZ 10KHZ 8KHZ 6KHZ SKHZ 4KHZ 3KHZ
F ia y tension d
s b IR Trifdsica 380V/460V 50/60HZ
entrada
<
B i ra |
£ i +10%(342V a S06V)
5 fluctuacion de tensién
Tol 1 1
L +5%(47HZ a 63HZ)
fluctuacion de la frecuencia
Refrigeracion Ventilacion forzada
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Caracteristicas comunes

Método de control

Modulacién por ancho de pulso de 3 fases de onda senoidal, frecuencia de
portadora 2KHZ a 16 KHZ. Control N/F tension-frecuencia

Miax. frecuencia de salida

0,00 a 300,00Hz

Presicién de frecuencia
(fluctuacién con la
temperatura)

Senal digital: £0,1%(-10°C a +40°C), Seiial analégica: £0,1%(25°C+£10°C)

Presicidn para establecer
la frecuencia

Seiial digital: 0,01Hz(0,01 a 300,00Hz), Seifial analdgica: 0,06/60,00Hz

Precision para regulacion
de la velocidad

Vector de tension: = 1,0%; V/F : +£3,0% a 5,0%

Tiempo de aceleracion/

Configuracién individual e independiente de 8 pares de tiempos de aceleracion

desaceleracién v desaceleracién
_ Curva V/F CT ! configuracion de linea recta de 3 puntos;
}_.z CV : configuracién de curva de 2 puntos
8 15 funciones mostradas, 9 comandos de velocidad, limites de frecuencia
superior e inferior, curva “S”, entradas en multiplexacidén, control del terminal
de salida, 16 velocidades digitales, frecuencias de salto (jumping),
Funciones de control compensacion de resbalamiento, funcién PID; PID exclusivo para bombas de
agua, configuracién funcional para bombas de agua inteligentes, frenado de
DC en ON/ OFF, PLC simple, comunicaciéon MODBUS, funcién de auto-
operacion.
| Seiial para el
establecimiento de la DCO0aldV;, 0a20mA
frecuencia
Torque de frenado 20% aprox. ; 125% con controlador de freno montado
Funciones de control Operacién digital, R5-485, regulacidon de velocidad control PID, control de
adicionales multivelocidad, funciones de bomba de agua, etc.
Protecién del motor Protegido por un relé tipo termoelectrénico integral.
CT : exceder la corriente nominal en 200% por 3 segundos; disparara la
Protecciéon por proteccidn por sobrecorriente para parar al motor automaticamente.
sobrecorriente VT : exceder la corriente nominal en 170% por 3 segundos; disparara la
proteccién por sobrecorriente para parar el motor automaticamente.
= Habilidad de sobrecarga CT : 150% - 60 Segundos
-g del vanador VT : 120%,60 Segundos
2 BEGEcoibn por Nivel de sobretension : Vdc > 414V( serie 200-240V) / Vdc > 827V (Serie 380-460V)
= sobretension
2 Proteccion por baja . ) . . )
o el Nivel de baja tensién @ Vde < 200V (Serie 200-240V) / Vde < 400V (Serie 380-460V)
s tension
g Proteccién por Proteccion por fase baja para la alimentacion de entrada (equipada para
= alimentacién variadores con una potencia arriba de 5,5 KW); proteccion por fase baja para

la salida{equipadas para variadores con una potencia arriba de 0, 4KW)

Sobrecalentamiento de
ventilares

Proteccién por termocupla 85°C+5°C
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Prevencion de bloqueo
(stall prevention)

Para proteger al variador del bloqueo durante la aceleracidn, la desaceleracion
y la marcha a la velocidad de referencia.

Proteccién de puesta a
tierra

Para proteger los circuitos electronicos.

Indicacion de carga

El indicador de carga estara encendidos cuando la tensiéon DC del circuito
principal sea arriba de 50V.

Lugares utilizados

Ubicacion en interiores, libres de corrosion o polvos.

medioambiental [Funciones de proteccion

Temperatura ambiente

-10°C a +40°C (modelo montado en recinto cerrado)

62 -10°C a +45°C (inodelo abierto)

o

5 @ Temperatyra de 20°C a+60°C

= almacenaje

S Humedad Por debajo del 90% (sin condensacion)
Vibracion 1G por debajo de 20Hz; 0,2G de 20 a 50Hz

Err 0
Err1l

IL.a comunicacion del operador digital ha fallado

Sobrecorriente durante el estado sin marca (stand by)

Err 2
Err3
Err4
Err S
Err 6
Err 7
Err 8

Err9

Err 10
Err 11
Err 12
Err 13
Err 14
Err 15

Err 16

Err 17
Err 18 ~

Sobrecorriente durante la aceleracion

Sobrecorriente durante la desaceleracion

Sobrecorriente durante la marcha a la velocidad de referencia

Falla externa

Sobretensién del bus de continua (O.V) durante la operacion

Baja tension del bus de continua (L.V) durante la operacion

Relé térmico electronico activado :
Variador sobrecargado por mas tiempo que el permitido: 150%, 60 segen CT y
120%, 60 seg en VT

Sobretemperatura, baja tension de entrada, fusible quemado.

Parametros guardados en el display que estan bloqueados y no pueden cambiarse.

Error de configuracién de parametro (fuera de rango)

Error de configuracion de pardmetro (configuracion de entrada DI repetida)

Error de configuracion de pardmetro(F101>F99>F97;F15>F16)

Error de configuracion de pardmetro(F90>F%5x1.3)
Error de configuracion de pardmetro de la curva tension/ frecuencia
(F97,F98,F101, F102 F103)

Error codigo de programa
Erxrr 20 reservados para seiales de falla
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Err 21 | sobretension durante el estado sin marca (stand by)
Err 22 | sobretension durante la aceleracién
Err 23 Scobretension durante la desaceleracion
Err 24 | sobretension durante la marcha a la velocidad de referencia
Operador digital (KP-AD20)
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Serie de 200V
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Serie 400V
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