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YASKAWA

YASKAWA Variador CA A1000

De alto rendimiento control de los vectores de la unidad
Guia de referencia rapida

Tipo:CIMR-AC [ ]
Modelo: Clase 200 V: 0,4 a 55 kW
Clase 400V: 0,4 a 90 kW

Para usar el producto correctamente, lea detenidamente este manual y
gudrdelo en un lugar de facil acceso para consultarlo cuando deba realizar
tareas de inspeccién, mantenimiento, etc. Asegurese de que el usuario
final recibe este manual..
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

Yaskawa Electric proporciona piezas componentes para su uso en una gran variedad de aplicaciones industriales. La
seleccidon y aplicacion de los productos de Yaskawa es responsabilidad del disefiador del equipo o usuario final. Yaskawa
no asume responsabilidad alguna por la manera en la que se incorporan sus productos al disefio del sistema final. Bajo
ningun concepto se debe incorporar un producto de Yaskawa en un producto o disefio como el tnico control de
seguridad. Sin excepcidn, todos los controles deberian disefiarse para detectar fallos de manera dindmica y fallar de
manera segura bajo cualquier circunstancia. Todos los productos disefiados para incorporar un dispositivo fabricado por
Yaskawa deben ser proporcionados al usuario final con las advertencias e instrucciones adecuadas relativas al uso y
funcionamiento seguros de dicho elemento. Las advertencias de Yaskawa se han de suministrar rapidamente al usuario
final. Yaskawa ofrece una garantia explicita solo en lo que se refiere a la calidad de sus productos segln los estandares y
especificaciones publicados en el manual. NO SE OFRECE NINGUNA OTRA GARANTIA, EXPLICITA NI
IMPLICITA. Yaskawa no asume responsabilidad alguna por lesiones personales, dafios a la propiedad, pérdidas o
reclamaciones relativas a una aplicacion incorrecta de sus productos

€ Advertencias generales

A ADVERTENCIA

» Lea y comprenda este manual antes de instalar, utilizar o reparar este variador
* Se ha de hacer caso a todas las advertencias, precauciones e instrucciones.

* Todas las tareas deberan ser realizadas por parte de personal cualificado.

« El variador se debe instalar de acuerdo con este manual y los codigos locales.

Preste atencion a los mensajes de seguridad de este manual.

La empresa operadora es responsable de las lesiones o dafios del equipo producidos como consecuencia de no haber
respetado las advertencias descritas en este manual.

A ADVERTENCIA

Indica una situacion de peligro, que, en caso de no evitarse, podria provocar la muerte o lesiones graves.

Para indicar los mensajes de seguridad de este manual se utilizan las siguientes convenciones.

A\ PRECAUCION

Indica una situacion de peligro, que, en caso de no evitarse, podria provocar lesiones leves 0 moderadas.

Indica un mensaje de dafios materiales.

€ Advertencias de seguridad

A ADVERTENCIA
Peligro de descarga eléctrica

No intente modificar o alterar el variador en ningin modo que no se explique en este manual.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

Yaskawa no es responsable de ninguna modificacion del producto realizada por el usuario. Este producto no se debe
modificar.
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1 Instrucciones de sequridad y advertencias generales

A\ ADVERTENCIA

No togue ninguno de los terminales antes de que se hayan descargado por completo los condensadores.

De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

Antes de conectar los terminales, desconecte toda alimentacién que reciba el equipo. El condensador interno permanece cargado incluso después
de que se haya apagado la fuente de alimentacion. El indicador LED de carga se apagara cuando la barra de tension CC sea inferior a 50 VCC.
Para evitar las descargas eléctricas, espere, al menos, cinco minutos después de que se hayan apagado todos los indicadores y mida el nivel de la
barra de tension CC para asegurarse de que sea seguro.

No permita que utilice el equipo personal no cualificado.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.
Las tareas de mantenimiento, inspeccion y sustitucion de componentes solo debe realizarlas personal autorizado que esté familiarizado con la

instalacion, ajuste y mantenimiento de variadores de CC.

No quite las cubiertas ni toque las placas del circuito si la alimentacién esta conectada.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

Conecte siempre a tierra el terminal de tierra del lado del motor.
Una conexién a tierra incorrecta del equipo podria provocar la muerte o lesiones graves al tocar la cubierta del motor

No trabaje en el variador si lleva ropa suelta o joyas, o si no lleva proteccion para los 0jos.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

Quitese todos los objetos metalicos, como relojes y anillos, ajdstese la ropa holgada y péngase proteccion para los ojos antes de empezar a
trabajar en la unidad.

Nunca cortocircuite los circuitos de salida del variador.
No cortocircuite los circuitos de salida del variador. De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

Peligro debido a movimiento repentino

Manténgase alejado del motor durante la autorregulacion con rotacion. Puede que el motor se ponga en marcha
de repente.
Durante el arranque automatico del equipo, la maquina puede empezar a moverse de repente, lo que podria causar la muerte o lesiones graves.

El sistema puede arrancar de manera inesperada tras conectar la alimentacidn, lo que podria causar la muerte
o0 lesiones graves.

Mantenga a todo el personal alejado del variador, del motor y de la méaquina antes de alimentar el variador. Fije las cubiertas, acoplamientos,
chavetas del eje y cargas de la maquina antes de alimentar el variador.

Peligro de incendio

No use un generador de voltaje inadecuado.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves por incendio.
Compruebe que la tensién nominal del variador coincide con la tension de la fuente de alimentacion entrante antes de aplicar la alimentacion.

No use materiales combustibles inadecuados.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves por incendio.
Fije la unidad a un metal 0 a un material incombustible.

No conecte una alimentacion de linea de CA a los terminales de salida U, V y W.
Asegurese de que los cables de suministro de potencia estan conectados a los terminales de entrada del circuito
R/L1, S/L2, T/L3.

No conecte la linea de alimentacion de CA a los terminales del motor de salida del variador. De lo contrario, se podria producir la muerte o
lesiones graves como consecuencia del fuego causado por los dafios del variador producidos por la aplicacion de tension de linea a los terminales
de salida.

Apriete todos los tornillos de los terminales de acuerdo con el par de especificado.

Las conexiones eléctricas sueltas podrian provocar la muerte o lesiones graves como consecuencia del fuego provocado por el
sobrecalentamiento de las conexiones eléctricas.
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

A\ PRECAUCION
Peligro de aplastamiento

No coja el variador por la cubierta delantera.
De lo contrario, podrian provocarse lesiones menores 0 moderadas como consecuencia de la caida del cuerpo principal del variador.

Peligro de quemaduras

No toque el disipador de calor o la resistencia de frenado hasta que haya pasado un tiempo prudencial de
enfriamiento tras haber apagado el variador.

AVISO

Peligro para el equipo

Cumpla los procedimientos pertinentes de descarga electroestatica al manipular el variador y las placas de
circuito.

De lo contrario, se podrian dafiar los circuitos debido a descargas electrostaticas.

No conecte ni desconecte nunca el motor del variador, mientras este genera tensién.
Un secuenciado incorrecto del equipo podria dafiar el variador.

No realice pruebas de tension no disruptiva en ninguna parte del variador.
De lo contrario, se podrian dafiar dispositivos sensibles que se encuentran dentro del variador.

No ponga en funcionamiento equipos dafiados.
De lo contrario, se podrian ocasionar dafios adicionales al equipo.
No conecte ni ponga en marcha ningun equipo con dafios visibles ni al que le falten piezas.

Instale la proteccién adecuada contra cortocircuitos del circuito derivado de acuerdo con los codigos aplicables.
De lo contrario, se podria dafiar el variador.

El variador es apto para circuitos capaces de proporcionar no més de 100.000 amperios RMS simétricos, 240 VCA
max. (clase 200 V) y 480 VCA méx (clase 400 V).

Utilice cable blindado para el cableado de control.

De lo contrario, se podrian provocar interferencias eléctricas que produjesen un rendimiento ineficaz del sistema.
Utilice cables blindados de par trenzado y conecte el blindaje a tierra hasta el terminal de tierra del variador.

No permita que personal no cualificado utilice el producto.

De lo contrario, se podria dafar el variador o el circuito de frenado.

Lea atentamente el manual de instrucciones de la opcién de frenado cuando se disponga a conectar dicha opcion al
variador.

No modifique el circuito interno.

De lo contrario, se podria dafiar el variador y se anularia la garantia.

Yaskawa no es responsable de ninguna modificacion del producto realizada por el usuario. Este producto no se debe
modificar.

Compruebe todo el cableado para asegurarse de que todas las conexiones son correctas después de instalar el
variador y conectar los otros dispositivos.

De lo contrario, se podria dafar el variador.

No conecte filtros de supresion de interferencias LC o RC, condensadores o dispositivos de proteccion contra
sobretensiones no aprobados a la salida del variador

El uso de filtros no aprobados podria causar dafios en el variador o el motor.
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1 Instrucciones de sequridad y advertencias generales

€ Precauciones para el cumplimiento de la directiva de la CE sobre baja tension

Este variador se ha probado de acuerdo con el estandar europeo EN61800-5-1 y cumple totalmente la directiva sobre baja
tension. Para preservar este cumplimiento al combinar este variador con otros dispositivos, se han de cumplir las
siguientes condiciones:

No utilice variadores en zonas con una polucién superior a la clasificacion de gravedad 2 y a la categoria de sobretension
3 de acuerdo con IEC664

Conecte a tierra el neutro de la fuente de alimentacion principal en el caso de los variadores de clase 400 V.

€ Precauciones para el cumplimiento de los estandares UL/cUL

Este variador ha sido probado segun el estandar UL508C de UL y cumple los requisitos de UL Para preservar este
cumplimiento al combinar este variador con otros equipos, se han de cumplir las siguientes condiciones:

No instale el variador en una zona con una polucidn superior a la de la clasificacion de gravedad 2 (estandar UL).

Utilice cables de cobre aprobados por el estandar UL (clasificacién 7575° C) y conectores de lazo cerrado o conectores
en anillo con certificacion CSA. Para obtener mas detalles, consulte el manual técnico.

Conecte los cables de baja tensién mediante conductores de circuito NEC de clase 1. Consulte los cddigos nacionales o
locales sobre cableado. Utilice una fuente de alimentacion de clase 2 (reglamentacion UL) para el terminal del circuito de
control. Para obtener mas detalles, consulte el manual técnico.

Este variador ha sido sometido a la prueba de cortocircuito de UL, que certifica que durante un cortocircuito en la fuente
de alimentacién, el flujo de corriente no superara los 100.000 amperios como méaximo a 240 V para variadores de clase
200 V' y a 480 V para variadores de clase 400 V.

La proteccion interna de sobrecarga del motor del variador esta aprobada por la UL y cumple los estdndares NEC y CEC.
La configuracidn se puede realizar usando los parametros L1-01/02. Para obtener mas detalles, consulte el manual
técnico.
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2 Instalacion mecanica

2 Instalacidon mecanica

@ Inspeccion preliminar
Lleve a cabo las siguientes tareas tras recibir el variador:

» Compruebe que no haya dafios en el variador. Si se observan dafios al recibir el variador, pédngase en contacto con el
proveedor.

« \Verifique que ha recibido el modelo correcto mediante la comprobacion de la informacién de la placa con inscripcion.
Pdngase en contacto con el proveedor si ha recibido un modelo equivocado.

€ Seleccién de ubicacion
Para que la vida del variador ofrezca un rendimiento éptimo, instalelo en un entorno que disponga de las siguientes condiciones.

Entorno Condiciones
Area de instalacion Interiores
-10 °C a +40 °C (NEMA tipo 1/IP20)
-10 °C a +50 °C (IP00/chasis abierto)
La fiabilidad del variador mejora en entornos sin grandes fluctuaciones de temperatura.
Si utiliza el variador en un armario, instale un ventilador de refrigeracion o aire acondicionado en el area para garantizar que la
temperatura interior del armario no supera los niveles especificados
No deje que se forme hielo en el variador.

Humedad 95% de humedad relativa 0 menos y libre de condensacién

Temperatura ambiente

Temperatura de

. -20 a +60 °C
almacenamiento

Instale el variador en una zona libre de:

* vapores de grasa y polvo

« virutas metalicas, grasa, agua y otros elementos extrafios
* materiales radioactivos

Area circundante » materiales combustibles (por ej., madera)

« gases y liquidos nocivos

* vibracién excesiva

« cloruros

* luz directa del sol
Altitud 1.000 m 0 menos
Vibracién 10 a 20 Hz a 9,8 m/s2

20 a 55 Hz a 5,9 m/s? (hasta 200 V 45 kW 0 400 V 75 kW) 0 2,0 m/s2 (200 V 55 kW 0 400 V 90 kW y superiores)
Orientacion Instale el variador verticalmente con el fin de mantener al maximo el efecto refrigerante.

€ Orientacion y espacio de la instalacion

Instale siempre el variador en posicion vertical. Deje espacio
alrededor de la unidad para que obtenga una refrigeracion adecuada,
tal y como se muestra en la figura de la derecha.

Nota: Se pueden instalar varias unidades mas juntas de lo que se muestran en la
figura mediante el uso de un montaje “lado a lado”. Para obtener mas
informacion al respecto, consulte el manual técnico.

— Aire
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2 Instalacion mecéanica

€ Dimensiones

B Variadores IP20/NEMA tipo 1

Nota: Los variadores IP20/NEMA tipo 1 estan equipados con una tapa superior. Si se quita esta tapa se invalida la proteccion del

NEMA tipo 1, pero se mantiene la conformidad del 1P20.

2 Modelo | Dimensiones (mm) Peso
e CIMR-AD |79 "W T H D [wilHo |HL|H2 | H3 DLt 2] d ]| (ko)
%E& . 2A0004 140|260 [ 147 [122| - [248] 6 | - [ 38| 5 | - |[m5] 31
ol 2A0006 140 (260 [147 [122| - [248] 6 | - [ 38| 5 | - |[M5] 31
| 2A0010 140260 [ 147 [122| - [248] 6 | - [38 | 5 | - |[M5] 32
il ” 2A0012 140260 [ 147 [122| - [248] 6 | - [ 38| 5 | - |[M5] 32
} 2A0021 | 1 [140|260(164|122] - 248 6 | - [ 55| 5 | - [M5] 35
] 2A0030 140|260 [ 167 [122| - [248] 6 | - |55 | 5 | - [M5] 40
sl ;@ 1L LallllL 2A0040 140[260 [ 167 [122| - [248] 6 | - [55| 5 | - [M5] 40
Sr —Ju [ 2A0056 180[300 (187|160 — [284] 8 | - [ 75| 5 | - [M5] 56
_ o 2A0069 220350197 [192| - [335] 8 [ - |78 5 | - [mM6| 87
Figura 1 2A0081 | 2 [220]365[197[192|350(335| 8 [15[ 78| 5 | - [mM6]| 97
Wi 4d 4A0002 140|260 [ 147|122 - [248] 6 | - [ 38| 5 | - [M5] 32
R 4A0004 140|260 [ 147 [122| - [248] 6 | - 38| 5 | - [M5] 32
- W ol 4A0005 140 (260 [ 147|122 - [248] 6 | - [ 38 5 | - [m5]| 32
M@ | 4A0007 140260 [ 164 [122| - [248] 6 | - [55] 5 | - [mM5| 34
== 4A0009 140260 [ 164 [122| - [248] 6 | - |55 | 5 | - |[M5] 35
= 4A0011 | 1 [140|260(164|122] - 248 6 | - [ 55| 5 | - [M5] 35
o 4A0018 140|260 [ 167 [122| - [248] 6 | - |55 | 5 | - [M5] 39
4A0023 140|260 [ 167 [122| - [248] 6 | - |55 | 5 | - |[M5] 39
I . 4A0031 180300167 |160| — [284] 8 | - [55] 5 | - [M5| 54
M =, 1" [ 4Aooss 180 (300|187 |160| — |284| 8 | - | 75| 5 | - |M5| 57
W P D
Figura 2 4A0044 220350197 [192| - [335] 8 [ - |78 5 | - [mM6| 83
B Variadores IPOO/Chasis abierto
Modelo Dimensiones (mm) Peso
© 7 |SMRAO["'w [ H [D[Wi[H [H2][DIL] 1| 2]d (kg)
e 2A0110 | 250 | 400 | 258 | 195 | 385 | 75 | 100 | 2.3 | 23 | M6 21
ﬂﬂﬂﬂ EHBHHH . 2A0138 | 275 | 450 | 258 | 220 | 435 | 7.5 | 100 | 2.3 | 2.3 | M6 25
EHHH . 2A0169 | 325 | 550 | 283 | 260 | 535 | 7.5 | 110 | 2.3 | 2.3 | M6 37
2A0211 | 325 | 550 | 283 | 260 | 535 | 75 | 110 | 2.3 | 23 | M6 38
5 g HHEE o ||* 4A0058 | 250 | 400 | 258 | 195 | 385 | 7.5 | 100 | 2.3 | 23 | M6 21
0| 4A0072 | 275 | 450 | 258 | 220 | 435 | 7.5 | 100 | 2.3 | 2.3 | M6 25
mﬁ? =% =l | 4A0088 | 325 | 510 | 258 | 260 | 495 | 7.5 | 105 | 23 | 32 | M6 36
Hexe = . 4A0103 | 325 | 510 | 258 | 260 | 495 | 7.5 | 105 | 23 | 3.2 | M6 36
4A0139 | 325 | 550 | 283 | 260 | 535 | 7.5 | 110 | 23 | 2.3 | M6 1
4A0165 | 325 | 550 | 283 | 260 | 535 | 7.5 | 110 | 23 | 2.3 | M6 42
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3 Instalacién eléctrica

3

Instalacion eléctrica

La siguiente figura muestra el cableado del circuito principal y del circuito de control.

Reactancia de CC

Bloque

base externo

Puente S3 H1,
H2 sel.

NPN/PNPI.

Los terminales -, +1, +2, B1, B2 son ; Relé térmico
para opciones de conexion. Nunca (OFCIOnaD <1> (opcional)
conecte los cables de suministro de UQ" AR e . .
potencia a estos terminales | Conexién | ot ﬁssgsézr}tgscd;e
+2 +1 - B1 B2
Circuito principal Ui @ U, Motor
Interruptor . \
principal Fusible VIT2 M
- R — ] RIL1 L w
Suministro de i Filt WIT3
— itro sz
potencia trifasico S — EMC ]
200 a 400V 50/60 Hz T — TIL3 Jy_/ -
Circito de control @ -
e = Cable blindado
Marcha dreciaiparada s1 E:@: Conectores de tarjeta opcional Conexion a tierra
Marcha inversa/parada lsz J@:
Fallo externo 133 &i@
Reinicio do falo 134 Bl
. Puentes y conmutadores
Entradas digitales Paso de muttivelocidad 1 ISS @: de tarjeta op0|9nal
multifuncionales - VEm ! Tension/corriente
(configuracion g?;%r"lm/\'-gasdcir
predeterminada) Paso de multivelocidad 2 S6 &@ Row T P el
es.Term. de
conmutador DIP S2
Velocidad de impulso! S7 &@ n/Offf

Conexién de cable
de seleccion de — i
modo NPN/PNP <2>

(predet.:NPN)

Conmutador DIP
S4 A3 sel.
entrada

A3

AC

2kQ
I
s
Entradas de tren de
pulsos/analégicas »
multifuncionales
IS
ERE
Com.
MEMOBUS/Modbus
RS485/422
Conmutador Max- 115,2 kBps
de seguridad
S2
g o
S1
g B
e
Abierto
Relé de
seguridad/

controlador

-V

analogica/PTC

, Puente S5
FM/AM
Tens./Corr.Sel

K
+24V

Terminal de tierra blindad

Entrada de tren pulsos
(max. 32 kHz)
Suministro de potencia
+10,5 VCC, max. 20 mA

Entrada analogica 1 (bias de frecuencia de referencia)
-10a+10 VCC (20 kQ)

Entrada analdgica 2 (bias de frecuencia de referencia)
-10a+10 VCC (20 k)
004 a20mA (250 Q)

Entrada analégica 3 / Entrada PTC
(frecuencia de referencia aux.)
-10 a +10 VCC (20 kQ)

oV

Suministro de potencia -10,5 VCC, max. 20 mA

Resistencia de
terminacion

1200, 12W) |
Conmutador |
i DIPS2 :

iFM)

Salida de relé de fallo

250 VCA, max. 1 A
30 VCC, méx. 1A
(min. 5 VCC, 10 mA)

Salida de relé multifuncional

(durante marcha)

250 VCA, max. 1 A30 VCC, max. 1 A
(min. 5 VCC, 10 mA)

Salida de relé multifuncional
(velocidad cero)

250 VCA, max. 1 A30 VCC, max. 1 A
(min. 5 VCC, 10 mA)

Salida de relé multifuncional
(velocidad aceptada 1)

250 VCA, max. 1 A30 VCC, max. 1 A
(min. 5 VCC, 10 mA)

Salida de tren de pulsos multifuncional
(frecuencia de salida)
0a32kHz (2,2 k)

Salida analégica multifuncional 1
(Frecuencia de salida) -10 a +10
VCC (2mA) 0 4 a 20 mA

Salida analégica multifuncional 2

(corriente de salida) -10 a +10 VCC
(2mA)o4a20 mA

EDM
(Monitor de dispositivo

— .
electronico de seguridad) - cable blindado

iﬁ cable blindado de par trenz
(O terminal de circuito de contr

@ terminal de circuito principa

<1> Quite el puente al instalar una reactancia de CC. Los modelos CIMR-AO2A0110 hasta el 0211 y 4A0058 hasta el 0165 disponen de una

reactancia de CC integrado.

<2> No cortocircuite nunca los terminales SP y SN, puesto que se dafiaria el variador.
<3> Desconecte el puente de cable H1 - HC y H2 - HC al utilizar la entrada de Desactivacion segura.

SP8
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3 Instalacion eléctrica

@ Especificacion de cableado

B Circuito principal

Utilice los fusibles y los filtros de linea que aparecen en la siguiente tabla a la hora de realizar el cableado del circuito
principal. Asegurese de no superar los valores de par de apriete proporcionados.

Modelo Filtro EMC Fusible principal mo?oicfeng(.)m. R;_aFS‘E‘/T(;STijBteL;;T;T?/l/?FSZdel circuito principal
CIMR-AO [Schaffner] [Bussmann] (mm?2) W/’T3, ‘ 1 ;2’ +31<1> | B1, B2 @
2A0004 FWH500V70 25 M4 M4 M4
2A0006 FS5972-10-07 FWH500V70 25 M4 M4 M4
2A0010 FWH500V70 25 M4 M4 M4
2A0012 FS5072-18-07 FWH500V70 2.5 M4 M4 M4
2A0021 FWH500V90 2.5 M4 M4 M4
2A0030 FWH500V100 6 M4 M4 M5
2A0040 FS5972-35-07 FWH500Vv200 10 M4 M4 M5
2A0056 FWH500Vv200 16 M6 M5 M6
2A0069 FS5072-60-07 FWH500V200 16 M8 M5 M6
2A0081 FWH500V300 25 M8 M5 M6
2A0110 FWH500V300 35 M8 M8 M8
FS5972-100-07
2A0138 FWH500V350 50 M10 M10 M8
2A0169 FWH500Vv400 70 M10 - M8
FS5972-170-40
2A0211 FWH500Vv400 95 M10 - M8
4A0002 FWH500V40 25 M4 M4 M4
4A0004 FWH500V50 2.5 M4 M4 M4
FS5972-10-07
4A0005 FWH500V70 2.5 M4 M4 M4
4A0007 FWH500V70 25 M4 M4 M4
4A0009 FWH500V90 25 M4 M4 M4
FS5972-18-07
4A0011 FWH500V90 25 M4 M4 M4
4A0018 FWH500V80 25 M4 M4 M5
4A0023 FS5972-35-07 FWH500Vv100 4 M4 M4 M5
4A0031 FWH500Vv125 6 M5 M5 M6
4A0038 FWH500V200 6 M5 M5 M6
4A0044 FS5972-60-07 FWH500V250 16 M6 M5 M6
4A0058 FWH500V250 16 M8 M8 M8
4A0072 FS5972-100-35 FWH500V250 25 M8 M8 M8
4A0088 FWH500V250 25 M8 M8 M8
4A0103 FWH500V250 35 M8 - M8
4A0139 FS5972-170-35 FWH500V350 50 M10 - M10
4A0165 FWH500Vv400 70 M10 - M10
<1> El terminal +3 esta disponible Gnicamente en los variadores del 2A0169 al 2A0211 y del 4A0088 al 4A0165.
Valores de par de apriete
Apriete los terminales del circuito principal de acuerdo con los valores de par indicados en la siguiente tabla.
Tamafio del terminal M4 M5 M6 M8 M10
Par de apriete (Nxm) 1.2al5 20a25 4.0a6.0 9.0a11.0 18.0a23.0

B Circuito de control

La placa de terminales de control est& equipada con terminales sin tornillos. Asegurese de que los cables que utilice se
encuentran dentro de la siguiente especificacion. Para obtener un cableado seguro se recomienda el uso de cables rigidos
o cables flexibles con férulas. La longitud de pelado correspondiente a la longitud de la férula debe ser de 8 mm.

YASKAWA ELECTRIC Variador de AC TOSP C710616 27A YASKAWA - Guia de referencia rapida de A1000
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3 Instalacién eléctrica

Tipo de cable Tamafio del cable (mm2)
Rigido 0.2al5
Flexible 0.2a1.0
Flexible con férula 0.25a0.5

€ Instalacién de filtro para la compatibilidad electromagnética (EMC)

Este variador se ha probado segun el estandar europeo EN61800-3, categoria C2. A fin de cumplir con los estandares de
EMC, cablee el circuito principal de la siguiente manera.

1. Instale un filtro de ruido EMC pertinente en el lado de la entrada. Consulte la tabla en Circuito principal en la
pagina 9 o consulte el manual técnico para obtener informacién detallada.

2. Coloque el variador y el filtro de ruido de EMC en el mismo receptaculo.

3. Utilice cable blindado y trenzado para el cableado del variador y del motor.

4. Quite la pintura o suciedad de las conexiones de tierra para que haya una minima impedancia de tierra.

5. Instale una reactancia de CA. en los variadores de menos de 1 kW para cumplir el estandar

EN61000-3-2. Consulte el manual técnico o péngase en contacto con el proveedor para obtener mas informacion.

L3

L2 Asegurese de que el cable
L1 Eﬁ tierra esta conectado a tierra
PE

N——
Panel del receptaculo
Placa metalica
Superficie de tierra
(quitar la pintura o tapajuntas)
e —]
@ @
e [P ®)
(2] @)l
o J@e)
L | L
SICHEES T
‘ E 0l o J
Cs—L2=01 | !
/ C \
© e i Variador
i T .
Filtro de i @ 2
ruido EMC Superficie de tierra
(quitar la pintura o tapajuntas)
Placa de tierra ‘ o 4 o)‘/
(quite la pintura visible)

Cable del motor
(cable blindado y trenzado, max. 10 m)

Abrazadera de cables :ﬁ

€ Cableado del circuito principal y de control

Conecte a tierra el
blindaje del cable

B Cableado de la entrada del circuito principal
Tenga en cuenta las siguientes precauciones para la entrada del circuito principal.

« Utilice anicamente los fusibles recomendados en Circuito principal en la pagina 9.

« Si utiliza un disyuntor de fallo de conexion a tierra, asegurese de que puede detectar corriente continua (CC) y corriente de alta
frecuencia.

« Si utiliza un interruptor de entrada, asegurese de que el interruptor no se acciona mas de una vez cada 30 minutos.
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3 Instalacion eléctrica

—Para eliminar los arménicos de corriente.
—Para mejorar el factor de potencia en el lado de la fuente de alimentacidn.
—Cuando utilice un interruptor de condensador de avance.
—Cuando use un transistor de fuente de alimentacion de gran capacidad (méas de 600 kVA).

Utilice una reactancia de CC o CA en el lado de entrada del variador:

B Cableado de la salida del circuito principal

Tenga en cuenta las siguientes precauciones relativas al cableado del circuito de salida.

« No conecte ninguna carga que no sea un motor trifasico a la salida del variador.

» Nunca conecte un generador a la salida del variador.

 Nunca cortocircuite o conecte a tierra los terminales de salida.

* No use condensadores de correccion de fase.

« Si utiliza un contactor entre el variador y el motor, no deberia ponerse en marcha nunca si el variador esté generando tension. El
funcionamiento mientras hay una salida de tension puede producir corrientes de gran pico, lo que interrumpiria la deteccion de
sobrecorriente o dafaria el variador.

B Conexién atierra

Tome las siguientes precauciones cuando conecte a tierra el variador.

» No comparta nunca el cable de conexidn a tierra con otros dispositivos, como soldadoras, etc.

« Utilice siempre un cable de tierra que cumpla los estandares técnicos sobre equipos eléctricos. Haga que los cables de conexién a
tierra sean lo méas cortos posible. El variador genera corriente de fuga. Por tanto, si la distancia entre el electrodo de tierra y el
terminal de tierra es demasiado grande, el potencial en el terminal de tierra del variador se volvera inestable.

* Si usa mas de un variador, no forme lazos en el cable de tierra.

B Precauciones relativas al cableado del circuito de control

Tenga en cuenta las siguientes precauciones relativas al cableado de los circuitos de control.

« Separe el cableado del circuito de control del cableado del circuito principal y de otras lineas de alta tension.

« Separe el cableado para los terminales del circuito de control M1-M2, M3-M4, M5-M6, MA, MB, MC (salida de contacto) del
cableado a otros terminales del circuito de control.

« Para la fuente de alimentacion externa de control utilice una fuente de alimentacion que cumpla con el estandar UL de clase 2.

« Utilice cable de par trenzado o cable de par trenzado blindado para los circuitos de control a fin de evitar fallos en el funcionamiento.

 Conecte a tierra los blindajes de los cables con la mayor superficie de contacto posible entre el blindaje y tierra.

« Los blindajes de los cables deben estar conectados a tierra en ambos extremos.

« Si se conectan cables flexibles con férulas, pueden encajar bien en los terminales. Para desconectarlos, agarre el extremo del cable
con unos alicates, libere el terminal usando un destornillador de pala, gire el cable unos 45°, y extraigalo del terminal con suavidad.
Para obtener mas detalles, consulte el manual técnico. Use este procedimiento para quitar la conexiéon mediante cables entre HC,
H1y H2 cuando se utilice la funcion de desactivacion segura.

B Terminales del circuito principal

Terminal Tipo
Clase 200 V| Modelo 2A0004 a 2A0081 2A0110 a 2A0138 | 2A0169 a 2A0211
Clase 400 V| CIMR-A% | 470002 a 4A0044 4A0058 a 4A0072 | 4A0088 a 4A0165

Funcién

R/L1, S/L2, T/L3

Entrada de alimentacion del circuito principal

Conecta la potencia de linea al variador

U/T1, VIT2, W/T3

Salida del variador

Conecta con el motor

Disponible para conectar una resistencia de

B1, B2 Resistencia de frenado no disponible frenado o una unidad opcional de resistencia
de frenado
+2 * Conexion de la no disponible
reactancia de CC (+1, Para | »
H ara la conexion
+2r)t(qlijrlte ietl punetrrlte+dle * Entrada de lafuente | . gej variador al suministro de potencia
goriocircutio entre +2 |+ Entrada de la fuente de alimentacionde | ¢ (los terminales +1 y — no estén
+1, - y +2) de alimentacion de CC| cC (+1, -) homologados por EU 0 UL)
" Entrada de a fuente *+1.-) + Conexion del + de las opciones de freno
de alimentacion de CC transistor de « de una reactancia de CC
(1) frenado (+3, -)
+3 no disponible
Para clase 200 V: 100 Q2 0 menos . .
@ Para clase 400 V: 10 Q 0 menos Terminal de tierra
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3 Instalacién eléctrica

B Terminales del circuito de control

En la siguiente figura se muestra la disposicion de los terminales del circuito de control. El variador est4 equipado con
terminales sin tornillo.

S1 R i
] I — L S
H = om=—s L] ‘
. e T
Aol
o S e
[EG HC_H1 H2 DM+DM- 16 R+ R- S+ S|

SISESIISISIS|

b

LN

e e

v+ AC V- A1 A2 A3 FM AM AC MP RP AC
EEEEEEEEEEEE
[s1 52 3 54 s5 56 7 8 SN sC sP| Use un destornillador de pala de
maximo 2,5 mm de ancho y

0,6 mm de grosor para
L extraer los terminales.

Hay tres interruptores DIP y dos puentes, S1 a S5, que se encuentran en la placa de terminales.

\% | Vv |
S1 Seleccion de sefial del terminal A2 . —
Corriente Tension
S2 Resistencia de terminacion RS422/485 offfll__]On
Is E E o m
S3 Entrada de desactivacion segura m
Seleccion de suministro externo/disipador/fuente O 1O O O]
Source Sink Suministro
externo 24 VCC
PTC PTC
S4 Terminal A3 analdgico/seleccion de entrada PTC g g
Entrada Entrada PTC
analogica
v i v
S5 Seleccion de sefial del terminal FM/AM Yo I B I .
M AM PM A
FM/AM: Tension de salida FM: Corriente de s-alida
AM: Tension de salida

B Funciones de los terminales del circuito de control

Tipo N° Nombre del terminal (funcién) Funcién (nivel de sefial) Configuracion predeterminada
s1 Entrada multifuncion 1 (cerrada: Avance, abierto:
Parada)
$2 Entrada multifuncién 2 (cerrada: Funcién inversa,
abierto: Parada)
S3 Entrada multifuncion 3 (Fallo externo, NA)
Fotoacoplador
S4 | Entrada multifuncion 4 (reinicio de fallo) 24 VVCC, 8 mA
Entrada multifuncion 5 (Referencia de velocidad de Use la conexidn entre los terminales SC y SN o SC y SP para seleccionar entre
o S5 pasos mdltiples 1) el modo NPN, PNP y el suministro de potencia.
Entrgdasth|g|taIes Entrada multifuncion 6 (Referencia de velocidad de
multifuncionales S6 .
pasos multiples 2)
S7 Entrada multifuncion 7 (referencia de impulso)
S8 Entrada multifuncién 8 (bloque base externo)
SC | Comun de entrada multifuncional -
SN | Entrada multifuncional 0 V Suministro de potencia de 24 VCC para entradas digitales, 150 mA max. (si no
se utiliza ninguna entrada digital opcional DI-A3)
SP Entrada multifuncion de 24 VCC No cortocircuite nunca los terminales SP y SN, puesto que se dafiaria el
variador.
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3 Instalacion eléctrica

Tipo Ne Nombre del terminal (funcién) Funcién (nivel de sefial) Configuracion predeterminada
H1 | Entrada de desactivacion segura 1 24 VCC, 8 mA
Una o ambas abiertas: Salida del variador desactivada
Ambas cerradas: Funcionamiento normal
Entradas de la Impedancia interna: 3,3 kQ
desactivacion de | H2 | Entrada de desactivacién segura 2 Tiempo apagado de al menos 1 ms
seguridad Desconecte los puentes de cable que cortocircuitan los terminales H1, H2 y HC
para usar las entradas de desactivacion segura. Configure el puente S3 para que
seleccione entre NPN, PNP y el suministro de potencia.
HC | Comdn de funcién de desactivacion segura Comdn de funcién de desactivacién segura
Rango de frecuencia de entrada: de 0 a 32 kHz
RP Entrada de tren de impulsos multifuncién (frecuencia | Ciclo de trabajo de sefial: 30 a 70%
de referencia) Nivel alto: 3,5 a 13,2 VCC, nivel bajo: 0,0 a 0,8 VCC
Impedancia de entrada: 3 kQ
+V/ | Suministro de potencia para entradas analégicas 10.5 VCC (corriente maxima permitida 20 mA)
-V | Suministro de potencia para entradas analégicas -10,5 VCC (corriente maxima permitida 20 mA)
Entradas Al Entrada _ana!oglca multifuncion 1 (frecuencia de -10a 10 VCC, 0 a 10 VCC (impedancia de entrada: 20 kQ)
analégicas/ referencia bias)
entrada de tren de -10a 10 VCC, 0 a 10 VCC (impedancia de entrada: 20 k<)
- Entrada analégica multifuncién 2 (bias de frecuencia | 4 a 20 mA, 0 a 20 mA (impedancia de entrada: 250 Q)
impulsos A2 . ., . N .
de referencia) La entrada de tension o corriente debe seleccionarse mediante el conmutador
DIP S1y H3-09
Entrada analdgica multifuncion 3 / entrada PTC -10210 VCC, 0210 VCC (impedancia d_e entrada: 20 k6) .
A3 (frecuencia de referencia auxiliar) Use el conmutador S4 en la placa de terminales de control para seleccionar
entre entrada analdgica o PTC. Si se selecciona PTC, defina H3-06 = E.
AC | Comun de frecuencia de referencia oV
E (G) | Tierra para cables blindados y tarjetas opcionales -
MA | NA
) - 30VCC,10mAalA;250 VCA, 10mAalA
Relé de fallo MB | Salida NC Carga minima: 5 VCC, 10 mA
MC | Comun de salida de error
M1 :
Salida digital multifuncion (durante la marcha) 30 VCC’,l.O m.A alA;250 VCA, 10mAalA
M2 Carga minima: 5 VCC, 10 mA
Salida digital M3 Salida digital multifuncién (velocidad cero) 30VCC, 10mAal A;250 VCA, 10mA a1 A
multifuncional M4 g Carga minima: 5 VCC, 10 mA
M5 T I . 30 VCC,10mAalA; 250 VCA, 10mAalA
3 Salida digital multifuncion (velocidad aceptada 1) Carga minima: 5 VCC, 10 mA
MP | Salida de tren de impulsos (frecuencia de salida) 32 kHz (méx.)
FM | Salida de control analégico 1 (frecuencia de salida) -10a+10 VCC, 0a+10 VCC, 04220 mA
Use el puente S5 de la placa de terminales de control para seleccionar entre la
Salida de control . . . . salida de tension o corriente en los terminales AM y FM. Defina los
AM | Salida de control analdgico 2 (corriente de salida) parametros H4-07 y H4-08 en consecuencia cuando cambie la configuracion
del puente.
AC | Comun de control oV
Salida de monitor| DM+ | Salida de monitor de seguridad Estado de salidas de la funcion de desactivacion segura. Cerrado cuando
de seguridad DM- | Comuin de salida de monitor de seguridad ambos canales de seguridad estén cerrados. Hasta +48 VCC 50 mA

AVISO: Los terminales HC, H1 y H2 se utilizan para la funcidon de desactivacion segura. No quite la conexion entre HC, H1, o H2 a
menos que se utilice la funcion de desactivacion segura. Consulte Funcion de las entradas de desactivacion segura en la
pagina 30 cuando vaya a utilizar esta funcion.

AVISO: La longitud del cableado para los terminales HC, H1 y H2 no deberia superar los 30 m.
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4 Operacion de teclado

€ Teclas y operador digitales
El operador digital se utiliza para programar el variador, para iniciarlo y detenerlo,

asi como para mostrar la informacién de fallos Los indicadores LED muestran el
estado del variador.

B Teclas y funciones

DIGITAL OPERATOR JVOP-180

Tecla

Nombre

Funcién

Tecla de funcion
(F1,F2)

Las funciones asignadas a F1 y F2 varian en funcion del menu que se muestre actualmente. El nombre de cada
funcién se muestra en la mitad inferior de la ventana de visualizacién.

-

* Vuelve a la pantalla anterior.

« Sirve para seleccionar un elemento de un menu para desplazarse entre pantallas.

Tecla de seleccion LO/

Cambia el control del variador entre el operador (LOCAL) y los terminales del circuito de control (REMOTO).

Tecla ESC * Mueve el cursor un espacio hacia la izquierda.
« Si se mantiene pulsado este boton, se volvera a la pantalla de frecuencia de referencia.
* Mueve el cursor a la derecha.
Tecla RESET Ve : N
RESET « Reinicia el variador para borrar una situacion de error.
Arranca el variador en modo LOCAL.
El indicador LED RUN
° @‘RUN Tecla RUN « esta encendido mientras el variador esté accionando el motor.
ecla « parpadea durante la deceleracion hasta la parada o cuando la frecuencia de referencia es 0.
* parpadea rdpidamente cuando el variador es desactivado por una E/D, el variador se ha parado
por una E/D de parada rapida o un comando RUN estaba activo durante el encendido.
Tecla arriba Permite desplazarse hacia arriba para mostrar el siguiente elemento, seleccionar nimeros de parametros y
aumentar los valores de los ajustes.
Tecla abaio Permite desplazarse hacia abajo para mostrar el elemento siguiente, seleccionar nimeros de pardmetros y
J aumentar los valores de los ajustes.
@stor Tecla STOP Detiene la operacién del variador.
« Sirve para introducir ajustes y valores de parametros.
- Tecla ENTER P Justes y P

RE

El indicador LED esta encendido cuando el variador esta en modo LOCAL (operacion desde teclado).

Luz del LED ALM

Parpadea: Cuando el variador detecta una alarma o un error.
Encendido:

 Cuando se genera una alarma.
 Cuando se detecta un OPE.
* Cuando se produce un fallo o error durante la autorregulacion.

SP 14
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@ Estructura de mends y modos

En la siguiente ilustracion se muestra la estructura de menus del teclado del operador.

Modo de variador <1>

Modo de programacion <>

P

- MODE - DRV Rdy

U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ|
U1-03= 0.00A [LREF

I F\WD I

(A RRL V)

- MODE - DRV Rdy

U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03= 0.00A [LREF

I F\WD I

ARV

- MODE - PRG
]
Modified
X Parameters

N FWo | 4

‘1
- MODE - PRG

—C

N FWDo

(A RRL V)

- MODE - PRG

—

I FWD

ARV

-MODE - PRG Rdy

N F\Wo I

A RV

1

<1> Si se pulsa la tecla , se pone en marcha el motor.

<2> El variador no puede operar el motor.

<3> Los caracteres que parpadean se muestran como [. )
<4> En este manual se muestran los caracteres X. El operador LCD mostrara los valores de ajustes actuales.

<5> La frecuencia de referencia aparece después de la pantalla inicial, en la que se muestra el nombre del producto.

-MONITR- DRV Rdy
|

U1-01=[000.00Hz
(0.00~60.00)
“0.00Hz”
I o I

-MONITR- DRV Rdy
Monitor
UNll-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03= 0.00A [LREF

I F\D I

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Fault Trace
Ul-01= oC

U2-02= oPr LSEQ
U2-03= 0.00Hz [LREF

I F\WD I

<3>

ENTER

Pantalla inicial<s>

; A1000

YASKAWA

<6> La informacion que aparece en la pantalla varia en funcion del variador.

-MONITR- DRV Rdy
Frequency Ref
U1-lll= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03= 0.00A [LREF

I F\D I

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Output Freq
U1-lll= 0.00Hz

U1-03= 0.00A [LSEQ]
U1-04= 0 LREF

I F\D I

A1000
XXXV X XIX. XkW
XX XXIXX XXA
SXXXXXXXXX>

YASKAWA ELECTRIC Variador de AC TOSP C710616 27A YASKAWA - Guia de referencia rapida de A1000

<6>

SP 15



5 Arranque

S Arranque

€ Procedimiento de configuracion del variador

En la siguiente ilustracion se muestra el procedimiento basico de configuracion. Cada paso se explica mas
detalladamente en las siguientes paginas.

C INICIO D)
AV

[ Instalar y cablear el variador tal y como se ha explicado. )
AV

[ Conectar la alimentacion. ]
v

[ Inicializar el variador mediante el paréametro A1-01 si fuese necesario. )
AV

[ Establecer el modo de control. )
AV

[ Seleccionar servicio normal/de gran potencia )
AV

Realizar autorregulacion o establecer manualmente
los datos del motor.

et

Conflgurar/comprobar los parametros basicos:
*b1-01, b1-02 para la frecuencia de referencia y la fuente del comando RUN
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx para configurar las E/S
* Valores de frecuencia de referencia
* C1-xx, C2-xx para tiempos de aceleracion/deceleracion y curvas S

v

[ Poner en marcha el motor sin carga, comprobar el funcionamiento y]

verificar si el controlador superior (por ejemplo, PLC, etc.) hace que
el variador funcione del modo deseado

Conectar la carga, poner en marcha el motor
y comprobar el funcionamiento

Optimizacién y configuracion de Ics parametros de aplicacion (por
ejemplo, PID, etc.) si fuese necesario.

Realizar una comprobacion final del funcionamiento
y verificar la configuracion.

v

C El variador esta listo para ejecutar la aplicacion. D)

&€ Encendido

Antes de encender la fuente de alimentacion,

« Asegurese de que todos los cables estan debidamente conectados.
« Asegurese de que no hay tornillos, extremos de cable sueltos o herramientas en el variador.
« Después de conectar la alimentacion, debe aparecer en la pantalla el modo de variador y no se debe mostrar ningtn fallo o alarma.

€ Seleccion del modo de control (A1-02)

Hay disponibles tres modos de control. Seleccione el modo de control que mejor se adapte a las aplicaciones que debera controlar el
variador.

Modo de control Parametro Aplicaciones principales

Aplicaciones generales de velocidad variable, especialmente Gtil para el accionamiento de varios motores
Al1-02=0 desde un solo variador.

Al reemplazar un variador cuya configuracion de parametros se desconoce

Para aplicaciones generales que no requieren una respuesta dindmica alta, pero si una alta exactitud de la
velocidad.

Control de V/f para motores
de induccion

Control de V/f con

realimentacion de veloci -02 = . . . . .

Peg B G0 €2 B E Al-02=1  Este modo deberia usarse si los pardmetros del motor son desconocidos y no se puede realizar la
autorregulacion.

Control vectorial de lazo Al-02=2 « Aplicaciones generales de velocidad variable

abierto (valor predet.) |+ Aplicaciones que requieren alta precision y alto control de velocidad

Para aplicaciones generales de velocidad variable que requieren un control de velocidad preciso hasta la
Al-02=3 velocidad cero, una rapida respuesta de par o un control preciso de par.
Se requiere una sefial de realimentacién de velocidad del motor.

Control vectorial de lazo
cerrado <1>
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Modo de control

Parametro Aplicaciones principales

Control vectorial de lazo

Aplicaciones de par de carga reducido que empleen motores de imanes permanentes (SPM, IPM) y ahorro

abierto para iman Al-02=5 ;
de energia.
permanente <1>
control vectorial avanzado de Este modo de control se puede usar para operar un motor de iman permanente interior (IPM, del inglés
lazo abierto para iman Al1-02=6 p p p p , g

permanente <1>

"interior permanent magnet") para aplicaciones de par constante.

Control vectorial de lazo
cerrado para iman
permanente <1>

« Este modo se puede utilizar para un control de precision alta de un motor de iman permanente (PM, del
Al-02=7 inglés "permanent magnet") en aplicaciones de par constante o variable.
 Se requiere una sefial de realimentacion rapida.

<1> Para obtener informacion sobre estos modos de control, consulte el manual técnico.

€ Seleccion de servicio normal/de gran potencia (C6-01)

Este variador permite dos potencias de servicio: servicio normal y servicio de gran potencia. Ambos tienen diferentes gamas de
corriente de salida (consulte el catilogo o el manual técnico). Establezca el modo de servicio de acuerdo con la aplicacion.

Modo

Régimen de trabajo de gran potencia (HD)

Régimen de trabajo normal (ND)

C6-01 0 1
Aplicaciones con un par constante, como extrusionadoras, | Aplicaciones en las que el par aumenta a medida que aumenta
Aplicacion cintas transportadoras y grdas. Puede que se necesite la velocidad, como en el caso de ventiladores o bombas. Por lo

capacidad de aguantar sobrecargas altas.

general, no es necesaria tolerancia a altas sobrecargas.

Capacidad de sobrecarga (OL2)

150% de la corriente nominal del variador durante 60 s

120% de la corriente nominal del variador durante 60 s

L3-02 Prevencién de calado

predeterminada

., 150% 120%
durante la aceleracion
L3-06 Prevencién de calado 150% 120%
durante la marcha
Frecuencia portadora 2 kHz PWM de balanceo de 2 kHz

€ Autorregulacién (T1-00)

La autorregulacion configura automaticamente los parametros del variador relativos a los datos del motor. Se admiten tres modos diferentes:

Modo de control (A1-02)
Tipo Valor Condiciones y ventajas de su aplicacion
s I & vt |VTPC| ov @ | cv @
» El motor se puede desacoplar de la carga y rotar libremente
mientras se realiza la autorregulacion.
Autorregulacion con . ; ;
g > T1-01=0 El motory la carga po se pueden desacoplar, pero la carga del N/A N/A Si Si
rotacion motor esté& por debajo del 30%.
* La autorregulacion rotacional proporciona los resultados mas
exactos y, por tanto, se recomienda siempre que sea posible.
« El motor y la carga no se pueden desacoplar, y la carga del
motor es superior al 30%.
Autorregulacion . isponi i . .
. g : T101=1 No hay disponible un informe de prueba del motor con los datos N/A N/A si Si
estacionaria 1 del motor.
* Calcula automaticamente los parametros del motor necesarios
para el control de vector.
« El motor y la carga no se pueden desacoplar, y la carga del
motor es superior al 30%.
Autorregulacion . isponi i ; ;
' g : T1-01 =4 Hay.dlsponlk?le un informe de p_rueba (_jel motor. Una vez que se N/A N/A Si Si
estacionaria 2 han introducido el valor de corriente sin carga del motor y el de
deslizamiento nominal, el variador calcula y establece el resto
de pardmetros relacionados con el motor.
« El variador se utiliza en el control V/f y otras selecciones de
» autorregulacién no posibles.
Auto_rregu_lacmn « Las capacidades del variador y del motor difieren.
estacionaria para Tio1=2 |’ Ajusta el variador después de que se haya cambiado el cable Si Si Si si
resistencia linea a - entre el variador y el motor con un cable de mas de 50 m de
linea largo.Supone que se ha realizado la autorregulacion.
 No se deberia usar para ningin modo de control de vector a
menos que se haya cambiado el cable del motor.
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Modo de control (A1-02)

Tipo Valor Condiciones y ventajas de su aplicacion VIt (0) V/fa/;PG oLV (2) | CLV @3)
« Se recomienda para aplicaciones que usen blsqueda de

velocidad de estimacion de velocidad o que usen la funcién de

Autorregulacion ahorro de energia en control \V/f.

rotacional para T1-01 =3 |+ Supone que el motor puede girar cuando se ejecuta la Si Si N/A N/A

control VV/f autorregulacién. Aumenta la exactitud para ciertas funciones,

como la compensacion de par, compensacion de deslizamiento,
ahorro de energia y bisqueda de velocidad.

A\ PRECAUCION

No toque nunca el motor antes de que haya terminado la autorregulacion. Aunque el motor puede que no gire cuando
se realiza la autorregulacidn, se sigue aplicando voltaje al motor durante el proceso de autorregulacion.

Para realizar la autorregulacion, acceda al men( de autorregulacion y lleve a cabo los pasos que se muestran en la
siguiente figura. EI nimero de los datos de la placa que se deben introducir depende del tipo de autorregulacion que se
haya seleccionado. En este ejemplo se muestra la autorregulacion con rotacion.

Pantalla de modo Acceda al modo de Seleccione el

del variador autoajuste método de ajuste
-MODE - DRV_Rdy _MODE- PRG Rdy EE -A.TUNE - PRG Rdy EE -ATUNE - PRG Rdy ﬂ
FREF (OPR! Tuning Mode Sel Tuning Mode Sel
U1-01= 0.00Hz oo Sl e} e e |Tirms oo e |TiiTrso codd
,,,,,,,,,,,,,,, T1-H= 0 «0- T1-01= [ +0- ceee,
U1-02= 0.00Hz [LSEQ) Standard Tuning Standard Tuning Entry Accepted .
U1-03= 0.00A [LREF e .
NI FWD EGEEA FWD FWD FWD .
.
:
.
.
900000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000CC *
.
.
.
. -ATUNE - PRG Rdy ~ATUNE - PRG Rdy -ATUNE - DRV Rdy -ATUNE - DRV _Rd MODE - DRV
: Witr Rated Power Rated Speed Auto-Tuning
* -> T1{B= X XXkW .o .> T18l= 1750RPM .o .> 0.00 Hz/ 0.00A .o ,> XXX Hz/ X XXA .o .> End
(0.00 ~ 650.00) (0 ~24000) Tuning Ready ? Tune Successful
“XXXKW” “1750RPM” Press RUN key L 200000
FWD IRV FWD IRYNTY FwD I I rvwo I I F\o [EEE
(<] Se muestra la Durante el ajuste Tras un ajuste correcto, se

Introduzca los datos muestra “End”
de la placa del

fabricante

pantalla de inicio
del ajuste

parpadea la pantalla

Si, por algin motivo, no puede realizar la autorregulacion (funcionamiento sin cargaimposible, etc.), configure la tension
y la frecuencia maxima en los parametros E1-C00 e introduzca manualmente los datos del motor en los parametros
E2-0O00.

AVISO: Las entradas de desactivacion segura deben estar cerradas durante la autorregulacion.

€ Seleccidon de referencia externay tiempos de aceleracion/deceleracion

B Seleccién de frecuencia de referencia (b1-01)

Configure el parametro b1-01 de acuerdo con la frecuencia de referencia utilizada.

b1-01 Fuente de referencia Entrada de frecuencia de referencia
0 Teclado del operador Configure _Ias_ frecuencia de referencw_ls en los parametros d1-0001 y utilice las entradas digitales para cambiar
entre los distintos valores de referencia
1 Entrada analdgica Aplique la sefial de frecuencia de referencia al terminal A1, A2 0 A3.
2 Com. serie Comunicaciones serie mediante el puerto RS422/485
3 Tarjeta opcional Tarjeta opcional de comunicaciones
4 Entrada de pulsos Configure la frecuencia de referencia en el terminal RP mediante una sefial de tren de pulsos
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5 Arranque

B Seleccién del comando de marcha RUN (b1-02)

Configure el pardametro b1-02 de acuerdo con el comando de marcha RUN utilizado.

b1-02 Fuente de referencia Entrada de comando de marcha RUN
0 Teclado del operador Teclas RUN y STOP del operador
1 Entrada digital multifuncional Entrada digital multifuncional
2 Com. serie Comunicaciones serie mediante el puerto RS422/485
3 Tarjeta opcional Tarjeta opcional de comunicaciones

B Tiempos de aceleracion/deceleraciéon y curvas S

Hay cuatro conjuntos de tiempos de aceleracion y deceleracion que se pueden seleccionar en los parametros C1-010.
Los tiempos de aceleracion/deceleracion activados de manera predeterminada son C1-01/02. Ajuste estos tiempos a los
valores adecuados requeridos por la aplicacion. Si fuese necesario, se pueden activar curvas S en los C2-000 para
obtener un inicio y final de aceleracion y deceleracion mas suaves.

€ Referenciay fuente RUN
El variador tiene un modo LOCAL y un modo REMOTO.

Estado Descripcion
LOCAL El comando Run/Stop (marcha/parada) y la frecuencia de referencia se introducen mediante el teclado del operador
Se utilizan la fuente del comando RUN introducida en el pardmetro b1-02 y la fuente de frecuencia de referencia
REMOTO . - .
introducida en el parametro b1-01.

Si el variador se utiliza en modo REMOTO, asegurese de que las fuentes correctas para la frecuencia de referencia y el
comando de marcha RUN se establecen en los parametros b1-01/02 y de que el variador se encuentra en modo
REMOTO.

El LED de la tecla LO/RE indica desde donde se introduce el comando de marcha RUN.

LED LO/RE Descripcion
ON El comando de marcha RUN se emite desde el operador.
OFF El comando de marcha RUN se emite desde una fuente distinta al operador.

€ Configuracion de E/S

Nota: Las funciones configuradas de manera predeterminada se pueden ver en el diagrama de conexiones de la pagina 8.
B Entradas digitales multifuncionales (H1-0O0O)

La funcién de cada entrada digital se puede asignar en los parametros H1-O1[.

B Salidas digitales multifuncionales (H2-0O0)

La funcién de cada salida digital se puede asignar en los parametros H2-CI0. Las funciones configuradas de manera
predeterminada se pueden ver en el diagrama de conexiones de la pagina 9. El valor de configuracion de estos parametros
consta de 3 digitos, donde el digito central y derecho establecen la funcion y el digito izquierdo establece las
caracteristicas de salida (0: salida como se ha seleccionado; 1: salida inversa).

B Entradas analdgicas multifuncionales (H3-O0)

La funcion de cada entrada analdgica se puede asignar en los pardmetros H3-OIO. Las entradas A1y A3 se configuran
para una entrada de -10 a +10 VCC. A2 se configura para una entrada de 4-20 mA.

AVISO: Si el nivel de sefial de la entrada A2 se cambia entre tension y corriente, asegurese de que el interruptor DIP S1 se encuentra
en la posicion correcta y de que el parametro H3-09 esta configurado correctamente.

AVISO: Cuando use una entrada analdgica A3 como entrada PTC, defina el conmutador DIP S4 en PTC y el parametro H3-06 = E.
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B Salidas analdgicas multifuncionales (H4-010)

Use los parametros H4-OIO para configurar el valor de salida de las salidas de control analégicas y para ajustar los
niveles de sefial de salida. Cuando cambie los niveles de sefial en el parametro H4-07/08, asegurese de que el puente S5
se ajusta en consecuencia.

€ Prueba de funcionamiento

Realice los siguientes pasos para poner en marcha la maquina después de haber establecido todos los valores de los
pardmetros.

1. Ponga en marcha el motor sin carga y compruebe que todas las entradas, salidas y secuencias funcionan
segun lo esperado.

2. Conecte la carga al motor.

3. Ponga en marcha el motor con carga y asegurese de que no haya vibraciones, oscilaciones ni ahogamientos

del motor.

Después de haber llevado a cabo los pasos anteriores, el variador deberia estar preparado para ejecutar la aplicacion y
realizar las funciones basicas. Para obtener informacion sobre configuraciones especiales, como control PID, etc.,
consulte el manual técnico.
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6

Tabla de parametros

En esta tabla de parametros se muestran los parametros
mas importantes. Los valores predeterminados se muestran
en negrita. Si desea ver la lista completa de parametros,
consulte el manual técnico.

N° ‘ Nombre ‘

Descripcion

Parametros de inicio

Al-01

Seleccion de
nivel de acceso

0: Very ajustar A1-01 y A1-04. Los parametros
uO-0O0 también se pueden ver.

1: Parametros de usuario (acceso a un conjunto de
parametros seleccionados por el usuario, A2-01 a
A2-32)

2: Acceso avanzado (acceso para ver y ajustar
todos los parametros)

Al1-02

Seleccion del
método de
control

0: Control V/f

1: Control de V/f con PG

2: Control vectorial de lazo abierto

3: Control vectorial de lazo cerrado

5: Control vectorial de lazo abierto para iman
permanente

6: Control vectorial avanzado de lazo abierto para
iman permanente

7: Control vectorial de lazo cerrado para iman
permanente

Al1-03

Inicializar
parametros

0: No inicio

1110: Inicio de usuario (los valores de parametros
deben almacenarse mediante el parametro 02-03)
2220: Inicio a 2 hilos

3330: Inicio a 3 hilos

5550: Reinicio de error oPE04

Seleccion del modo de operacion

b1-01

Seleccion de
frecuencia de
referencia 1

Operador digital

Terminales de entrada analégica
Comunicaciones MEMOBUS/Modbus
PCB opcional

Entrada de pulsos (terminal RP)

Operador digital

0:
1:
2:
3:
4:
0:
1: Terminales de entrada digital
2:
3:
0:
1:
2:
3:

Seleccion de
b1-02 | comando Comunicaciones MEMOBUS/Modbus
de avance .
PCB opcional
Seleccion del Rampa a pa}rada}
i Marcha por inercia hasta parar
b1-03 | método de X hy
Frenado per inyeccion de CC a parada
parada - .
Giro librecon temporizador
b1-04 ieﬁ;zlig: de 0: Marcha inversa activada.
. P 1: Marcha inversa desactivada.
inversa
Seleccion de 0: Estandar
b1-14 1: Cambiar orden de fase (invierte la direccién
orden de fase
del motor)
Frenado inyeccion de CC
Frgguen0|a de Establece la frecuencia a la que se inicia el
inicio de frenado . iy
b2-01 or inveccion de frenado por inyeccion de CC cuando se
pCC Y selecciona "Rampa a parada" (b1-03 = 0).
Corriente de Configura la corriente de frenado por inyeccién
b2-02 | frenado por de CC. como un porcentaje de la corriente
inyeccion de CC | nominal del variador.
Tiempo de Define el tiempo de inyeccion CC de frenada
b2-03 inyeccion CC de | (control de velocidad cero en CLV/PM) en el
frenada en el arranque. Se desactiva si se establece en 0,00
arranque segundos.
Tiempo de
inyeccion CC de | Establece el tiempo de frenado por inyeccién de
b2-04
frenada en la CC en la parada.
parada

N° Nombre Descripcion
Aceleracion/deceleracion
c1-01 Tiempo de Define el tiempo para acelerar desde 0 hasta la
aceleracion 1 frecuencia maxima.
Tiempo de Define el tiempo para decelerar desde la
C1-02 - L
deceleracion 1 | frecuencia maxima hasta 0.
Tiempo de
C1-03 a | aceleracion/ Configuran los tiempos de aceleracion/
C1-08 | deceleracion 2 a | deceleracion 2 a 4 (se establecen como C1-01/02)
4
Caracteristica
C2-01 | Ve Senel Curva S al inicio de la aceleracion
inicio de la
aceleracion
Caracteristica
c2-02 | Sva Senel Curva S al final de la aceleracion
final de la
aceleracion
Caracteristica
C2-03 | Ve Senel Curva S al inicio de la deceleracién
inicio de la
deceleracion
Caracteristica
C2-04 | SITVa Senel Curva S al final de la deceleracion
final de la
deceleracion
Compensacién de deslizamiento
Ganancia de Define la ganancia de la funcién de
C3-01 | compensaciénde| compensacion de deslizamiento del motor
deslizamiento utilizada para el motor 1.
Tiempo d? . | Ajusta el tiempo de retardo de la funcion de
retardo primario s o -
C3-02 .. | compensacion de deslizamiento utilizado para el
de compensacion
: . motor 1.
de deslizamiento
Compensacion de par
Ganancia de Define la ganancia para la funcién de aumento de
C4-01 | compensaciénde| potencia (tensién) y ayuda a producir un mejor
par par de arranque. Se usa para el motor 1.
Tiempo de
C4-02 retardo primario | Define el tiempo del filtro de compensacién de
de compensacion | par.
de par
Frecuencia de portadora
Socin s |7 S0 e bt (10 prs
C6-01 | trabajo de p - par ¢ )
. 1: Servicio de potencia normal (ND) para
variador . .
aplicaciones de par variable.
1:2,0 kHz
2:5.0 kHz
3: 8.0 kHz
4:10.0 kHz
5:12.5 kHz
Seleccion de 6: 15.0 kHz
C6-02 | frecuencia 7: PWML1 de balanceo (sonido audible 1)
portadora 8: PWM2 de balanceo (sonido audible 2)
9: PWM3 de balanceo (sonido audible 3)
A: PWM4 de balanceo (sonido audible 4)
B a E: Ningun ajuste posible
F: Definido por el usuario (determinado por C6-
03 hasta C6-05)
Frecuencia de referencia
Frecuencia de Define la frecuencia de referencia del variador.
di-0la . . . . .
41-16 referencia Las unidades de ajuste se determinan mediante el
lal6 parametro 01-03.
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Las principales funciones se encuentran enumeradas al final de la tabla.

N° Nombre Descripcion Ne Nombre Descripcion
frec.de ref. de | Define la frecuencia de referencia de Salidas digitales multifuncionales
d1-17 | displazamiento | displazamiento (jog). Las unidades de ajuste se Seleccion de
(jog) determinan mediante el parametro 01-03. funcion de los ) B ) )
Patrones V/f para el motor 1 H2-01 terminales M- Definen la funcién de la salida del relé M1-M2.
Este pardametro debe ajustarse de acuerdo a la M2
tension del suministro de potencia. Seleccion de
Configuracionde AD.VERTENCIA La tension de entrada del_ . H2-02 funm_on de Define la funcion de la salida del relé M3-M4.
- variador (no la tension del motor) debe definirse terminales M3-
E1-01 | latension de . L
entrada en E1-01 para que las funciones de proteccion del M4
variador funcionen correctamente. Si no se Seleccion de
hiciese asi, se podrian causar dafios en el equipo funcion de los . y . )
y/o la muerte o lesiones personales. H2-03 terminales M5- Define la funcion de la salida del relé M5-M6.
E1-04 Frecuencia de Estos parametros son solo aplicables si E1-03 se M6
salida maxima | ajusta en F. Genera una sefial de pulso de 200 ms cuando el
.| Paraajustar las caracteristicas de V/f lineales, contador de vatio-hora aumenta en las unidades
E1-05 | Tension maxima | configure los mismos valores para E1-07 y E1- y seleccionadas.
_ 09. En este caso la configuracién de E1-08 no se Seleccionde | " o des de 0,1 KWh
E1-06 | Frecuenciabase | tendré en cuenta. Asegurese de que se ajustan las | | H2-06 | unidad desalida | /= ..\ 00" lwh
Frecuenciade | cuatro frecuencias de acuerdo a estas reglas: devatiohora | .\ -1 des de 10 kWh
- -09 < E1-07 <E1-06 <El1-11 <El- Cuni
E1-07 salida media E1-09 <E1-07 <E1-06 <El-11 <E1-04 3: un!dades de 100 kWh
Tension de Tension de salida (V) 4: unidades de 1000 kwWh
E1-08 | frecuencia de S > : Las principales funciones se encuentran enumeradas al final de la tabla.
salida media i v Entradas analégicas multifuncionales
Frecuencia de I N oo Seleccion de
E1-09 - o ! ! ‘ ¢ .
salida minima oo H3-01 | nivel de sefial de O_O alov
— | i | . 1:-10a10V
Tension de E1-08 | ________ / ! ! ! terminal Al
E1-10 | frecuencia de ! Lo Seleccion de
salida minima E1-10 |-+ ! A H3-02 | funcion de Define la funcion del terminal Al.
E1-09 E1-07 E1-06 E1-11 E1-04 terminal Al
. En funcig IFrecue”C‘a (H2) | ol Ajuste de Define el nivel del valor de entrada seleccionado
Nota: En funcion del modo de control, es posible | | 303 | ganancia del en H3-02 cuando se introducen 10 V en el
que algunos pardmetros no estén disponibles. terminal Al terminal Al
« E1-07, E1-08 y E-10 solo estan disponibles en Define ol — | del valor de entrada seleccionad
E1-13 | Tension base los siguientes modos de control: Control V/f, H3-04 Ajuste de bias e;g?(fz mved e v_a :)r de en rg\;ﬁ se elctuonz? OI
VIf con PG, vector de lazo abierto. del terminal A1 i]l Cuando se Introducen en el termina
¢ E1-11, E1-12 y E-13 solo estan disponibles en _ :
los siguientes modos de control: Control V/f, Seleccion de 0:0a10V
VI/f con PG, vector de lazo abierto, vector de H3-05 “'V9|_ de sefial de 1:-10a 10V
lazo cerrado. terminal A3
Datos del motor 1 Seleccion de _ 3 _
- H3-06 | funcién de Define la funcion del terminal A3.
. Establece la corriente de carga total de la placa .
Corriente IR . terminal A3
E2-01 | nominal del con inscripcién del motor en amperios. Ailste d Sefine el nivel del valor de entrada seleccionad
Configurado de manera automética durante -la Juste de enine el nivel del valor ae entrada seleccionado
motor autorregulacion. H3-07 gana_nm;a\ggl en H_3-Ol6pt\:§lando se introducen 10 V en el
Deslizamiento Define el deslizamiento nominal del motor. termina ternﬁna ~ _
E2-02 | nominal del Configurado de manera automatica durante -la Ajuste de bias Define el nivel del valor de entrada seleccionado
motor autorregulacion. H3-08 del terminal A3 | &1 H3-06 cuando se introducen 0V en el terminal
- - - - A3.
Corriente Define la corriente sin carga del motor. -
E2-03 | sin-carga del Configurado de manera automética durante -la 0: 0aloVv
motor autorregulacion. » 1:-10a10V
Define el nimero de polos del motor. Seleccion de 2:4220 mA
NUmero de polos . P e H3-09 | nivel de sefial del | 3: de 0 a 20 mA
E2-04 Configurado de manera automatica durante -la - . .
del motor autorrequlacion terminal A2 Nota: Use el conmutador DIP S1 para configurar
. . 8 g I el terminal de entrada A2 para una sefial de
Resistencia de Define la resistencia fase a fase del motor. entrada de tensién o corriente.
E2-05 | linea-a-linea del | Configurado de manera automatica durante -la —
motor autorregulacion Seleccion de
- g ’ ; _ ; ; H3-10 | funcién de Define la funcion del terminal A2.
Define la caida de tension debido a la inductancia terminal A2
E2-06 ;Ed:cc}:rr:ztii ?eenzlijc’?r? gs:nrinnoatloéjl r;z(:grdégr?;feunrféz (éee la Ajuste de Define el nivel del valor de entrada seleccionado
9 " ) g L H3-11 | ganancia del en H3-10 cuando se introducen 10 V (20 mA) en
manera automatica durante -la autorregulacion. terminal A2 el terminal A2
IE_rltradas LSS IGO0 52 Aiuste de bias Define el nivel del valor de entrada seleccionado
Selem_:CIon dela H3-12 dgl terminal A2 | €N H3-10 cuando se introducen 0 V (0 6 4 mA) en
H1-01 funcion de el terminal A2.
-01 a | terminales de . - .
H1-08 | entrada digital Selecciona la funcion de los terminales S1 a S8. S:;Sptgn;g ?i?tro Define una constante de tiempo de filtro de
multifuncionales H3-13 de entrada retardo primario para los terminales A1, A2 y A3.
S1aS8 analégica Se usa para filtrar el ruido.
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N° Nombre Descripcion N° Nombre Descripcion
Determina cudl de los terminales de entrada Define la frecuencia de la sefial de salida del
analdgica se activara cuando se active una Escalada de terminal MP cuando el valor de control es del
entrada digital programada para la "activacion de H6-07 | monitor de tren | 100%. Para tener la salida de monitor de tren de
Seleccion de la entrada analégica” (H1-0OO = C). de pulsos pulsos igual a la frecuencia de salida, establezca
habilitacion del | 1: Sélo terminal Al H6-06 en 2 y H6-07 en 0.
H3-14 | terminal de 2: Sélo terminal A2 Proteccién del motor
entrada 3: Solo terminales Aly A2. 0: Desactivado
analdgica 4: S6lo terminal A3 X .
5: Terminales Al y A3 1: M.otor de erppleo general (refrigerado por
6: Terminales A2 y A3 ventilador es.tandar) .
7+ Todos los terminales habilitados 2: Mqtor dedicado al variador con un rango de
_— : h velocidad de 1:10
Entradas anal6gicas multifuncionales Seleccion d 3: Motor vectorial con un rango de velocidad de
. Selecciona los datos que se han de generar € eccpp ¢ 1:100
Seleccion de - . - o proteccion de . -
monitor del medliante gl terminal FM de salida anal6gica L1-01 sobrecarga del 4: Motor de iméan permanente (PM) con par
H4-01 | terminal FM de m}JItlfunC|onz'iI. . motor variable
salida analégica AJu_ste eI_ parar_netro de monitor desead_o en los 5: Motor PM con control de par constante
multifuncional _d|g|tos disponibles en UO-O0O. Por ejemplo, Puede que el varlado_r,no sea capaz de_
introduzca «103» para U1-03. proporcionar proteccion si se usan varios
Ganancia de motores, incluso si la sobrecarga esta habilitada
Ha.0p | terminal FM de | Define el nivel de sefial en el terminal FM que es en L1-01. Defina L1-01 en 0 e instale un relé
salida analégica | igual al 100% del valor de monitor seleccionado. térmico para cada motor.
multifuncional Tiempo de
Bias del terminal L1-02 proteccion de I?efir_1e el tiempo de proteccién de sobrecarga
Ha-03 | FM de salida Define el nivel de sefial en el terminal FM que es sobrecarga del | térmica del motor (oL1).
analégica igual al 0% del valor de monitor seleccionado. motor
multifuncional Prevencién de calado
Seleccion de Sele_cciona los da}tos que se han .de generar 0: Desactivado.
monitor del mediante el terminal AM de salida analogica Seleccién de 1: Uso general. La aceleracion se pausa si la
H4-04 | terminal AM de | Multifuncional. _ prevencion de corriente esta por encima del valor de L3-02.
salida analégica A,Ju_ste eI_ parametro de monitor desead_o en los L3-01 calado durante 2: Inteligente. Acelera en el menor tiempo posible
multifuncional FiIgItOS disponibles en UO-O0. Por ejemplo, aceleracion sin superar el nivel de L3-02.
introduzca «103» para U1-03. Nota: El ajuste 2 no esta disponible cuando se usa
Ganancia de OLV/PM.
H4-05 terminal AM _de Pefine el nivel de sefal en eI.terminaI AM que es Nivel de
salida analégica | igual al 0% del valor de monitor seleccionado. L3-02 prevencion de Se usa cuando L3-01 =1 6 2. 100% es igual a la
multifuncional calado durante | corriente nominal del variador.
Bias del terminal aceleracion
H4-06 AM fje. salida De}‘ine el valor_de bias afiadido a la sefial de 0: Desactivado. Deceleracion a la velocidad de
analdgica salida del terminal AM. deceleracion activa. Puede producirse un error de
multifuncional sobretension (OV, del inglés "overvoltage").
Seleccién de 1: Uso general. La deceleracion se pausa
nivel de sefial del | 0:0a 10 V cuando la barra de tensién CC supera el nivel
H4-07 | terminal FM de | 1:-10a10V de prevencion de calado.
salida analogica | 2: 4a20 mA 2: Inteligente. Decelere tan rapido como sea
multifuncional Seleccion de posible al mismo tiempo que evita errores de
Seleccion de 13-04 prevencion de sobretension (OV).
nivel de sefial del | 0:0a 10 V calado durante | 3: Prevencion de calado con resistencia de
H4-08 | terminal AM de | 1: —10a10 V deceleracion frenado. La prevencién de calado durante la
salida analégica | 2: 4 a 20 mA deceleracion se activa en coordinacion con el
multifuncional frenado dindmico.
- 7 4: Deceleracion de sobreexcitacién. Decelera al
Configuracion de la entrada:edf(?) pulsos (entrada de frec. de mismo Tempg q:e autr)nema.el f|'L{jO del '_“Otorl'
Escalada de Defipe la frecuencia} de la sefial de entrada del tsésg)zzedzr:;;orr;deé; %erz(zﬁg:,?g I?:n2|'a?;sr;ed:
H6-02 | entrada de tren termln_al RP que es igual al 100% del valor tensién CC.
de pulsos seleccionado en HE-01. 0: Desactivado. El variador funciona a una
Ganancia de Define el nivel del valor seleccionado en H6-01 frecuencia establecida. Una carga pesada podria
H6-03 | entrada de tren | cuando se introduce una frecuencia con el valor B causar la pérdida de velocidad.
de pulsos establecido en H6-02. S:i‘;gg:ge 1: Tiempo de decel. 1. Usa el tiempo de
Derivacin de Define el nivel del valor seleccionado en H6-01 L3-05 calado durante la decgleramon defm,',do en C1-02 mientras se
H6-04 | entrada de tren cuando se introduce 0 Hz marcha realiza la prevencion de calado.
de pulsos ' 2: Tiempo de decel. 2. Usa el tiempo de
Configuracion de la salida de pulsos deceleracion definido en C1-04 mientras se
Seleccién de Seleccione la funcion de salida de monitor de tren _ realiza la prevencion de calado.
H6-06 | monitor de tren | 4¢ PUIS0s (valor de la parte O-000 de UD-OI0J). Nivel de N o oo
de pulsos Ejemplo: Para seleccionar U5-01, establezca L3-06 | Prevencion de Se hab_lllta cuanc!o L3-05= 1 62.100% es igual a
“501”. durante la la corriente nominal del variador.
marcha

Autorajuste del motor de induccién
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6 Tabla de parametros

Monitor Descripcion
Muestra el estado de los terminales de entrada.
U1-10=00000000
L Entrada digital 1
(terminal S1 activado)
Entrada digital 2
(terminal S2 activado)
Entrada digital 3
(terminal S3 activado)
U1-10 Entrada digital 4
(terminal S4 activado)
Entrada digital 5
(terminal S5 activado)
Entrada digital 6
(terminal S6 activado)
Entrada digital 7
(terminal S7 activado)
Entrada digital 8
(terminal S8 activado)
Muestra el estado de los terminales de salida.
U1-11=00000000
~—— L salida digital
multifuncional
(terminal M1-M2)
Salida digital
- multifuncional
Ui-11 (terminal M3-M4)
Salida digital
multifuncional
(terminal M5-M6)
No se utiliza
Relé de fallo
(terminal MA-MC cerrado,
MA-MC abierto)
Verifica el estado de operacion del variador.
U1-12=00000000
t Durante la marcha
Durante velocidad cero
Durante inversa (REV)
U1-12 Durante entrada de
sefial de reinicio de fallo
Durante velocidad alcanzada
Variador preparado
Durante deteccion
de alama
Durante deteccion
de fallo
U1l-13 Nivel de entrada del terminal Al
Ul-14 Nivel de entrada del terminal A2
U1-15 Nivel de entrada del terminal A3
Ul-16 Frecuencia de salida tras arranque suave
Ul-18 Parametro de fallo OPE
Ul-24 Monitor de pulso de entrada
Trazado de fallos
u2-01 Fallo actual
u2-02 Fallo anterior
U2-03 Frecuencia de frecuencia el fallo anterior
U2-04 Frecuencia de salida el fallo anterior
U2-05 Corriente de salida el fallo anterior
U2-06 Velocidad del motor el fallo anterior
u2-07 Tension de salida el fallo anterior
u2-08 Barra de tension CC el fallo anterior
u2-09 Potencia de salida el fallo anterior
U2-10 Par de referencia el fallo anterior
Uz2-11 Estado de terminal de entrada el fallo anterior
Uz2-12 Estado del terminal de salida el fallo anterior

N° Nombre Descripcion
0: Autorajuste-rotacional
1: Autorajuste-estacionaria 1
2: Autorajuste-estacionaria para resistencia linea a
linea
3: Autorajuste-rotacional para control V/f (necesaria
para el ahorro de energia y la busqueda de velocidad
Seleccién-de de estimacion de velocidad)
T1-01 | modo de 4: Autorajuste estacionaria 2
autorajuste 8: Regulacién de inercia (realice una autorajuste
rotacional antes de realizar la autorajuste de inercia)
9: Regulacion de ganancia del ASR —regulador
automatico de velocidad, del inglés "automatic
speed regulator"— (realice una autorajuste
rotacional antes de realizar la autorajuste de
ganancia del ASR)
Define la potencia nominal del motor tal y como se
Potencianominal | especifica en la placa con inscripcion del motor.
T1-02 . S ) -
del motor Nota: Use la siguiente formula para convertir
caballos de vapor en kilovatios: KW = CV x 0,746.
Tensién nominal | Define la tensién nominal del motor tal y como se
T1-03 . S
del motor especifica en la placa con inscripcion del motor.
Corr_lente Define la corriente nominal del motor tal y como se
T1-04 | nominal del o L
especifica en la placa con inscripcion del motor.
motor
Frecuencia base | Define la frecuencia nominal del motor tal y como
T1-05 e S
del motor se especifica en la placa con inscripcion del motor.
T1-06 NUmero de polos | Define el nimero de polos del motor tal y como se
del motor especifica en la placa con inscripcion del motor.
T1-07 Velocidad base | Define la velocidad nominal del motor tal y como se
del motor especifica en la placa con inscripcién del motor.
NUmero de
pulsos por
revolucion del Defina el niamero de pulsos por revolucion del
T1-08 | PG (generador | PG que se esta utilizando (generador de pulsos o
de pulsos, del codificador).
inglés "pulse
generator")
Define la corriente sin carga del motor.
. . Tras definir la capacidad del motor en T1-02 y la
Corriente sin - ;
corriente nominal del motor en T1-04, este
carga del motor , ) Lo . .
T1-9 - parametro mostrara automaticamente la corriente sin
(autorajuste .
. - carga para un motor Yaskawa de 4 polos estandar.
estacionaria) - ; o
Introduzca la corriente sin carga tal y como se indica
en el informe de prueba del motor.
Define el deslizamiento nominal del motor.
Deslizamiento | Tras definir la capacidad del motor en T1-02, este
nominal del pardmetro mostrara automaticamente el
T1-10 | motor deslizamiento del motor para un motor Yaskawa de
(autorajuste 4 polos estandar. Introduzca el deslizamiento del
estacionaria) motor tal y como se indica en el informe de prueba
del motor.
Define la pérdida de hierro para determinar el
coeficiente de ahorro de energia.
- El valor se define en E2-10 (pérdida de hierro del
Pérdidaen el -
T1-11 . motor), definido al desconectar y conectar el
hierro del motor L s .
suministro de potencia. Si se cambia T1-02, se
mostrara un valor predeterminado adecuado en
funcién de la capacidad del motor introducida.
Monitor Descripcion
U1-01 Frecuencia de frecuencia (Hz)
U1-02 Frecuencia de salida (Hz)
U1-03 Corriente de salida (A)
U1-05 Velocidad del motor (Hz)
U1-06 Tension de Referencia de salida (VCA)
U1-07 Barra de tension CC (VCC)
U1-08 Potencia de salida (kW)
U1-09 Referencia de par (% del par nominal del motor)
SP 24
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6 Tabla de parametros

Monitor Descripcion
U2-13 Estado del operacion de variador en el fallo anterior
U2-14 Tiempo de operacion acumulativo en el fallo anterior
U2-15 Velocidad de referencia del arranque suave en el fallo anterior
U2-16 Corriente del eje g del motor en el fallo anterior
u2-17 Corriente del eje d del motor en el fallo anterior
uU2-20 Temperatura del disipador de calor en el fallo anterior

Historia de fallos

Uj?féf Del primero al cuarto fallo més reciente

Ujé?f()a Del quinto al décimo fallo mas reciente

U3-11a | Tiempo de operacion acumulativo entre el primer y cuarto fallo
U3-14 mas reciente

U3-15a | Tiempo de operacion acumulativo entre el quinto y décimo fallo
U3-20 | més reciente

Los siguientes fallos no se guardan en el registro de errores:

CPFO00, 01, 02, 03, Uvly Uv2.

Sel. de
ED/SD

Descripcion

Selecciones de funcion de entrada digital

Velocidad de referencia de pasos multiples 1

Velocidad de referencia de pasos multiples 2

Velocidad de referencia de pasos mdltiples 3

Seleccion de referencia de impulso (prioridad més alta que la
velocidad de referencia de pasos multiples).

Seleccion del tiempo de acel./desacel. 1

MmN o (0O b~ W

Modo transversal (se configura cuando un terminal no se usa)

Reinicio de fallo (reinicio si se pone en ON)

20a2F

Fallo externo, modo de entrada: contacto NA/contacto NC, Modo
de deteccion: Normal/durante operacion

Selecciones de funcién de salida digital

Durante marcha (ON: el comando RUN esta en ON o hay salida
de tensidn)

Velocidad cero

Velocidad aceptada 1

Variador preparado

Fallo

MM o N = O

Modo transversal

Fallo leve (Alarma) (ON: se muestra la alarma).
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7 Solucién de problemas

v

Solucién de problemas

€ Alarmas y fallos generales

Los fallos y alarmas indican problemas en el variador o en la méaquina.

Una alarma se indica mediante un c6digo en la pantalla de datos y el parpadeo del indicador LED ALM. La salida del variador no se
desconecta necesariamente.

Un fallo se indica mediante un codigo en la pantalla de datos y el encendido del indicador LED ALM. La salida del variador siempre
se desconecta inmediatamente y el motor marcha libre hasta detenerse.

Para quitar una alarma o reiniciar un fallo, llegue hasta la causa, eliminela y reinicie el variador pulsando la tecla RESET en el
operador o apagando y encendiendo la fuente de alimentacion.

Esta lista s6lo contiene los fallos y alarmas mas importantes. Si desea ver una lista completa, consulte el manual técnico.

se elimine la sefial externa.
 So6lo un canal es desactivado por el controlador superior.

Operador digital| AL | FLT Causa Accion correctiva
Blogue base L.a _funC|on de blogue ba§e se asignaa una de I".’IS entradas « Compruebe la seleccidn de funcién de las entradas digitales.
o digitales y la entrada esta desconectada. El variador no acepta - -
bb comandos de marcha RUN « Compruebe la secuencia del controlador superior.
Se alcanzé el limite de par durante la deceleracion durante mas
Fallo de control de 3 segundos en control vectorial de lazo abierto. * Compruebe la carga. )
O | * Lainercia de carga es muy grande « Defina el limite de par al valor mas adecuado (L7-01 hasta
L - ' L7-04).
CF « El limite de par es muy bajo. ) .
. . e Compruebe los parametros del motor.
e Los parametros del motor son incorrectos.
Fallo del circuito ] N ]
de control « Desconecte y conecte la fuente de alimentacion del variador.
CPE02 to Q | Hay un problema en el circuito de control del variador. « Inicialice el variador
CPF24 « Sustituya el variador si vuelve a ocurrir el fallo.
Fallo del circuito « Compruebe si la placa de terminales esta instalada
de control O | No hay placa de terminales conectada a la placa de control. adecuadamente. : :
CPF25 « Desinstale y vuelva a aplicar la placa de terminales.
« Cambie el variador.
No es posible Se introduj inicio de fall do habia acti
reiniciar o] Cgﬂ':ir:zouég ;Jnr;rrcer']r;l(;&Ne allo cuando habla activo un Apague el comando de marcha RUN y reinicie el variador.
CrST '
Fallo extern . . . - - .
alloe te 0 de o) ) El controlador superior ha activado un fallo externo mediante |+ Elimine la causa del fallo, reinicie el fallo y el variador.
opcion una tarjeta opcional. « Compruebe el programa del controlador superior.
EF
Fallo Externo S_e han introducido smul?aneamente un corpando de marcha | Compruebe la secuencia y asegrese de que la entrada
Q directa y otro de marcha inversa durante mas de 500 ms. Esta : .
EF alarma detiene un motor en marcha directa e inversa no se establecen a la vez.
< Un dispositivo externo ha activado un fallo externo L L
Fallo Externo mediante una de las entradas digitales S1 a S8 « Averigle por qué activo el dispositivo el fallo externo (EF).
EF1 to Q O  Las entradas digitales estn configuradas ’ Elimine la causa deI_faIIo y reinicie el fallo. N
EF08 incorrectamente » Compruebe las funciones asignadas a las entradas digitales.
« La corriente de fuga a tierra ha superado el 50% de la ) ]
) corriente nominal de salida del variador « Compruebe el cableado de salida y el motor en busqueda de
Fallo de tierra O |« El cable o el aislamiento del motor esta .roto cortocircuitos o un aislamiento dafiado. Cambie las piezas
GF Hay d iad itanci 4sit | ' lida del que estén estropeadas.
ay dema3|a a capacitancia parasita en la sallaa ae « Reduzca la frecuencia portadora.
variador.
« Compruebe por qué el dispositivo de seguridad del
controlador superior desactivo el variador. Elimine la causa
Desactivacion Ambas entradas de desactivacion segura estan abiertas. La y reinicie.
- ; - . « Compruebe el cableado.
Segura o) salida del variador se ha desactivado por seguridad y el motor . - S -
Hbb 10 se puede arrancar « Si la funcidn de desactivacion segura no se utiliza para el
P ' EN954-1/1S013849-1, categoria 3y IEC61508, SIL2 o0 para
desactivar el variador, se deben conectar los terminales HC,
H1ly H2.
La salida del variador se desactiva cuando esta abierta
Fallo de Unicamente una de las entradas de desactivacion segura » Compruebe el cableado del controlador superior y asegurese
desactivacion (normalmente ambas sefiales de entrada H1 y H2 deberian de que ambas sefiales son correctamente definidas por el
segura Q estar abiertas). controlador.
« Un canal esta roto internamente y no se desconecta, aunque |+ Si las sefiales son definidas correctamente y la alarma no
HbbF

desaparece, cambie el variador.
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7 Soluciéon de problemas

uv3

Operador digital| AL | FLT Causa Accion correctiva
. El cable de salida esta desconectado o el bobinado del motor
Pérdida de fase de esta dafiado o Compruebe el cableado del motor.
salida . . .  Asegurese de que todos los tornillos de los terminales del
Q | Hay cables sueltos en la salida del variador. - . .
- . variador y del motor estan debidamente apretados.
PF El motor es muy pequefio (menos del 5% de la corriente del . .
variadon). » Compruebe la capacidad del motor y del variador.
» Compruebe el cableado de salida y el motor en busqueda de
Cortocircuito o fallo de tierra en el lado de salida del variador | cortocircuitos o un aislamiento dafiado. Cambie las piezas
Sobrecorriente La carga es muy grande. que estén estropeadas.
C Q | Los tiempos de acel./decel. son muy cortos. » Compruebe si la maquina sufre algun dafio (engranajes, etc.)
0 Configuracion incorrecta de datos de motor o patrén V/f. y repare las piezas rotas.
Se conmut6 un contactor magnético en la salida. » Compruebe los valores de los pardmetros del variador.
» Compruebe la secuencia del contactor de salida.
Sobrecalentamient La temperatura de alrededor es muv alta » Compruebe la temperatura circundante e instale dispositivos
0 del disipador El ventliolador de refrigeracion se haydeteﬁido de enfriamiento si fuese necesario.
térmico O o El disipador térmico ?iene suciedad ' + Compruebe el ventilador de refrigeracion del variador.
El flujo de aire que pasa por el disi 'ador térmico esté limitado.| " Limpie el disipador térmico.
oH or oH1 I que pasa p P |« Compruebe el flujo de aire alrededor del disipador térmico.
» Reduzca la carga del motor.
Sobrecarga del La carga del motor & ”.“”y grar.wde. « Use un motor con refrigeracion externa y establezca el motor
motor o) El motor funciona a baja velocidad con una gran carga. correcto en el pardmetro L1-01
Los tiem icl l. l.sonm rtos. ; '
oL1 os tiempos dg ciclo de ace /dece son muy co tqs « Compruebe la secuencia.
Se ha establecido una corriente nominal de motor incorrecta. . .
» Compruebe el valor de corriente nominal.
» Compruebe la carga.
Sobrecarga del La carga es muy grande. " senircse do due ol varador e o suficentemente grande
variador i i fa. - o . .
O |lLa cape_l(:ldad del va.rlador €s Muy pequena « La capacidad de sobrecarga esta reducida a bajas
oL2 Demasiado par a baja velocidad. ' .
velocidades. Reduzca la carga o aumente el tamafio del
variador.
» Aumente el tiempo de deceleracion.
La barra de tensiéon CC ha aumentado demasiado. ' ﬁgtg\;e la prevencion de calado mediante el parametro
Sobretension de El tiempo de deceleracion es muy corto. « Asegurese de que la resistencia de frenado y el interruptor de
La prevencion de calado esta desactivada. -
CcC o ©) Interruptorresistencia de freno roto frenado funcionan correctamente.
ov Control de motor inestable en vectorial de lazo abierto (OLV). ' Compruebg !OS ajuste§ de parametros de i“o“’r y ajuste_la
Tensién de entrada muy alta compensacion de deslizamiento y par segUin sea necesario.
' » Asegurese de que la tension de la fuente de alimentacion
coincide con las especificaciones del variador.
Perdida de fase de Caida de tension de entrada o desequilibrio de fase. « Compruebe la fuente de alimentacion
entrada Q | Se ha perdido una fase de entrada. « Asegurese de que todos los cables estan debidamente
LF Hay cables sueltos en la entrada del variador. conectados a los terminales pertinentes.
Fallo del transistor
de frenado Q | Eltransistor de freno interno esta roto. : Congcte y descgnecte !a fuente de ahmentacmn.
r * Sustituya el variador si vuelve a ocurrir el fallo.
La tension en la barra de CC cay6 por debajo del nivel de
Subvoltaje de CC deteccion de su_bvoltaje_ '(L2—05,). _ . Compruebe la fuente de allment{iuon o _
Uv1 O Q | Lafuente de alimentacion fall6 o se ha perdido una fase de » Asegurese de que la fuente de alimentacion tiene la potencia
v entrada. suficiente.
La fuente de alimentacion es muy débil.
Subvoltaje del . i i i
J La tension de la fuente alimentacion del controlador del Apag_ue y encienda el variador. Compruebe si vuelve a
controlador Q variador es demasiado baia ocurrir el fallo.
Uv2 ja. » Sustituya el variador si el fallo sigue ocurriendo.
Fallo del circuito  Apague y encienda el variador. Compruebe si vuelve a
de carga de CC Q | Elcircuito de carga de la barra de CC estd roto. ocurrir el fallo.

Sustituya el variador si vuelve a ocurrir el fallo.
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7 Solucién de problemas

@ Errores de programacion del operador

Un error de programacion del operador (OPE) sucede cuando se configura un parametro inaplicable o un valor de un
pardmetro individual no es apropiado Cuando se visualice un error OPE, pulse el botén ENTER para ver U1-18 (fallo
OPE constante). Se visualiza el parametro que esta causando el error OPE.

Operador digital

Causa

Accién correctiva

La capacidad del variador y el valor seleccionado en 02-04 no

oPEO1 . Corrija el valor establecido en 02-04.
coinciden.
oPEO02 Los parametros estan fuera del rango de ajuste permitido. Configure los pardmetros en los valores adecuados.
Hay asignada una configuracion contradictoria a las entradas de
contacto multifuncionales H1-01 a H1-08.
 La misma funcion esté asignada a dos entradas. (Esto
oPEO3 excluye «Fallo Externo» y «No utilizada»). « Corrija los valores incorrectos.
+ Las funciones de entrada que requieren la configuracion de |« Para obtener mas informacion, consulte el manual técnico.
otras funciones de entrada se han dejado aparte.
« Se han configurado funciones de entrada que se pueden
usar a la vez.
« La fuente del comando de marcha RUN (b1-02) o la fuente
de referencia de frecuencia (b1-01) se ha establecido en 3, . .
- - - * Instale la placa opcional requerida.
oPEO05 pero no hay instalada ninguna placa opcional. - -
. - ] * Corrija los valores asignados a b1-01 y b1-02.
« La fuente de referencia de frecuencia se ha configurado en
entrada de pulsos, pero H6-01 no es 0.
Los valores de las entradas analdgicas multifuncionales H3-02 y H3-
10y las funciones PID entran en conflicto.
oPEO7 « Se selecciona el mismo valor para H3-02 y H3-10. (esto « Corrija los valores incorrectos.
excluye los valores «0» y «F») » Para obtener mas informacion, consulte el manual técnico.
* Se han asignado funciones PID a las entradas analégicas y
a la entrada de pulsos a la misma vez.
Se ha conflgur_ado una funcion que no se pugde utilizar en el modo de |, Corrija los valores incorrectos.
oPEO8 control seleccionado (puede aparecer después del cambio del modo L. L, .
* Para obtener mas informacion, consulte el manual técnico.
de control).
. - . . » Compruebe la configuracién del patron de V/f.
oPE10 La configuracion del patron de V/f es incorrecta. P g P

 Para obtener mas informacién, consulte el manual técnico.

@ Errores de autorajuste

Operador digital

Causa

Accibn correctiva

Fallo de datos del motor

El motor no acelerd durante el tiempo de aceleracion especificado.

Er-01 Los datos de entrada del motor no son validos. (por ejemplo, la Vuelva a introducir los datos y repita el autorajuste.
frecuencia base y la velocidad base no cuadran).
Fallo leve « Compruebe el cableado.
Er-02 « El cableado esta defectuoso. « Compruebe la carga. Realice siempre el autorajuste con la
* La carga es muy grande. carga desconectada del motor.
Er-03 Se pulsd el botén STOP y se anul6 el autorajuste. Repita el autorajuste.
Fallo de resistencia
« Datos de entrada erréneos.
Er-04 * El autorajuste supero el intervalo de tiempo
proporcionado.
* Valores calculados fuera de rango.
Error de corriente sin carga
Er-05 e Se introd_ujeron datos incorrecto_s. ggmg;aggg L?scggz; ddoe entrada.
* El autorajuste ha tardado demasiado. * Vuelva a introducir los datos y repita el autorajuste
* Valores calculados fuera de rango. '
Error de deslizamiento nominal
« Datos de entrada erréneos.
Er-08 « El autorajuste supero el intervalo de tiempo
proporcionado.
* Valores calculados fuera de rango.
Er-09 Error de aceleracion * Aumente el tiempo de aceleracion C1-01.

« Compruebe los limites de par L7-01 y L7-02.

SP 28

YASKAWA ELECTRIC Variador de AC TOSP C710616 27A YASKAWA - Guia de referencia rapida de A1000




7 Soluciéon de problemas

Operador digital

Causa

Accibn correctiva

Fallo de velocidad del motor

* Aumente el tiempo de aceleracién (C1-01).

Er-11 El par de referencia fue muy alto. « Si es posible, desconecte la carga.
- . « Compruebe el cableado.
Error de deteccion de corriente » Asegurese de que el régimen de trabajo del variador se ajusta
« Se ha perdido una o todas las fases de salida. g q g I !
Er-12 « La corriente 0 es muy baja o supera el régimen de trabajo al del motor,
r= del variador ¢ Compruebe la carga. (el autorajuste se deberia haber
* Los sensores de corriente estan defectuosos. reallzgdo sin I'."" carga conectada).
» Cambie el variador.
« Compruebe todo el cableado y corrija los errores.
Error de inductancia de di » « Compruebe dos veces el valor de corriente nominal del
rror de Inductancia de dispersion - . . motor introducido en T1-04 para el autorajuste.
Er-13 El variador no pudo completar la regulacion para la inductancia de « Combruebe el valor de corriente nominal del motor escrito
dispersion en 300 segundos. P . .y .
en la placa con inscripcion del motor e introduzca el valor
correcto.
Alarma de corriente nominal
* El par de referencia supero el 20% durante « Compruebe la configuracion del patrén de V.
End1 la-autorregulacion. * Realice el autorajuste sin la carga conectada.
* La corriente sin carga calculada esta por encima del 80% |+ Compruebe los datos de entrada y repita el autorajuste.
de la corriente nominal del motor.
Alarma de saturacion del ntcleo de hierro del motor « Combruebe los datos de entrada
« Valores calculados de saturacion del ndcleo fuera de P '
End2 rango « Compruebe el cableado del motor.
DU . « Realice el autorajuste sin la carga conectada.
« Se introdujeron datos incorrectos.
End3 Alarma de corriente nominal Compruebe los datos de entrada y repita el ajuste.
« Asegurese de que los datos introducidos para el autorajuste
Enda Error de calculo de deslizamiento ajustado sean correctos.
n El deslizamiento calculado esta fuera del rango permitido. * Ejecute en su lugar el autorajuste rotacional. Si no fuese
posible, intente realizar el autorajuste estacionario 2.
« Compruebe dos veces los datos introducidos para el proceso
End5 Error de regulacion de resistencia de autorajuste.
n El valor de resistencia calculado esta fuera del rango permitido. ¢ Compruebe si hay fallos en el motor y la conexion de cables
del motor.
Alarma de inductancia de dispersién . .
. . : L . Compruebe dos veces los datos introducidos para el proceso de
End6 El valor de inductancia de dispersion calculado est4 fuera del rango -
.. autorajuste.
permitido.
Alarma de corriente sin carga
« El valor de corriente sin carga introducido estaba fuera del |« Compruebe y corrija el cableado defectuoso del motor.
End7 rango permitido. « Compruebe dos veces los datos introducidos para el proceso

« Los resultados de del autorajuste eran inferiores al 5% de
la corriente nominal del motor.

de autorajuste.
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8 Funcién de las entradas de desactivacién segura

8 Funcidn de las entradas de desactivacidn segura

@ Especificaciones

Dos entradas de desactivacion segura y 1 salida EDM de acuerdo con EN61800-5-1, EN954-1/

Entradas / salidas 1SO13849 cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Coordinacion de aislamiento: clase 1.

Tiempo de operacion El tiempo desde la apertura de la entrada hasta la parada de la salida del variador es inferior a 1 ms.
Tasa de demanda
baja PFD = 5,16E6
Probabilidad de error Tasa de demanda alta
. PFH = 1,2E°
0 continua

La funcién de desactivacion segura cumple todos los requisitos de nivel de rendimiento d (PLd)

Nivel de rendimiento definidos en 1SO13849-1 (esto incluye CC desde EDM).

@ Precauciones

iPELIGRO! El uso incorrecto de la funcién de desactivacion segura puede producir lesiones graves e incluso la muerte.

Asegurese de que todo el sistema o la maquinaria usa la funcién de desactivacién segura de acuerdo con los requisitos de seguridad. Cuando se
implemente la funcién de desactivacion segura en el sistema de seguridad de una maquina, se debe llevar a cabo una exhaustiva evaluacion de
riesgos de todo el sistema para garantizar que cumpla las normas de seguridad pertinentes (por ej., EN954/1SO13849, IEC61508, EN/IEC62061,...).

iPELIGRO! Si se usa un motor de iman permanente, incluso aunque la salida del variador se apague mediante la funcién de desactivacion segura, la
averia de dos transistores de salida puede provocar que la corriente fluya a través del cableado del motor, lo que resulta en un movimiento del rotor de
un angulo maximo de 180 grados (eléctricamente). Aseglrese de que una situacién de este tipo no afecte a la seguridad de la aplicacién al usar la
funcién de desactivaciéon segura. Este problema no se da en los motores de induccion.

iPELIGRO! La funcién de desactivacion segura puede apagar la salida del variador, pero no corta el suministro de potencia del variador y no puede
aislar eléctricamente la salida del variador desde la entrada. Apague siempre el suministro de potencia del variador al realizar tareas de
mantenimiento o instalacion en los lados de entrada y salida del variador.

iPELIGRO! Al usar las entradas de desactivacion segura, asegurese de quitar las conexiones entre los terminales H1, H2 y HC que se instalaron
antes del envio. En caso contrario, se impedira que el circuito de desactivacion segura funcione correctamente, lo que podria provocar lesiones o
incluso la muerte.

iPELIGRO! Todas las funciones de seguridad (incluida la desactivacién segura) se deben inspeccionar de manera diaria y perioédica. Si el sistema no
opera con normalidad, existe el riesgo de lesiones personales graves.

iPELIGRO! Solo se deberia permitir a un técnico cualificado y con un conocimiento extenso sobre el variador, su manual de instrucciones y las
normas de seguridad, la realizacién del cableado, inspeccién y mantenimiento de la entrada de desactivacion segura.

AVISO: Desde el momento en que se han abierto las entradas de los terminales H1 y H2, transcurre hasta 1 ms para que la salida del variador se
apague por completo. La secuencia establecida para activar los terminales H1 y H2 deberia garantizar que ambos terminales permanezcan abiertos
durante al menos 1 ms a fin de interrumpir adecuadamente la salida del variador.

AVISO: El monitor de desactivacion segura (terminales de salida DM+y DM-) no deberian utilizarse para otro proposito que el de controlar el estado de
la desactivacion segura o de descubrir un error en las entradas de desactivacion segura. La salida de monitor no se considera una salida segura.

AVISO: Si se usa la funcién de desactivacion segura, se han de usar Gnicamente los filtros EMC recomendados en Instalacién de filtro para la
compatibilidad electromagnética (EMC) en la pagina 10.

€ Uso de la funcion de desactivacion segura

Las entradas de desactivacion segura proporcionan una funcién de parada que cumple con la categoria de parada 0 definida en el estandar EN60204-
1 (parada no controlada mediante la eliminacién del suministro de potencia), y “Parada de par de seguridad” definida en el estandar IEC61800-5-2.
Las entradas de desactivacion segura se han disefiado para cumplir los requisitos del estdndar EN954-1/1S013849-1, categoria 3 y IEC61508, SIL2.

También se proporciona un monitor de estado de desactivacion segura para la deteccion de errores en el circuito de seguridad.

B Circuito de desactivacion segura

El circuito de desactivacion segura consiste en dos canales de entrada independientes que pueden bloquear los transistores de salida. Ademas,
proporciona un canal de control que indica el estado de esos dos canales de entrada.

La entrada puede usar el suministro de potencia interno del variador o un suministro de potencia externo. Use el puente S3 de la placa de terminales
para seleccionar entre modo NPN o PNP con suministro de potencia interno o externo.

Hay disponible una salida de fotoacoplador individual para controlar el estado de los terminales de desactivacion segura. Consulte Funciones de los
terminales del circuito de control en la pagina 12 para ver las especificaciones de sefial al usar esta salida.
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8 Funcidén de las entradas de desactivacion segura
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B Desactivar y activar la salida del variador (“Parada de par de seguridad”)

El diagrama mostrado abajo ilustra la operacion de entrada de desactivacion segura.

El motor se desliza

Frecuencia hasta parar
de salida El comando Run se debe liberar
para desactivar la desactivacion
segura El variador esta listo
para su operacion
Comando Run ~ Run | Parada
OFF (Desactivacion segura /
Entrada H1,H2 ~ ON (Desactivacion activada) |
segura desactivada)

Salida del variador  Funcionamiento normal Desactivacion de par de seguridad X Bloque base(jNo seguro!)

Introduccion del estado "Parada de par de seguridad”

Si una o ambas de las entradas de desactivacion segura estan abiertas, el par del motor se apaga mediante el apagado de la salida del
variador. Si el motor estaba en marcha antes de que las entradas de desactivacion segura se abriesen, el motor quedara en marcha
libre hasta detenerse, independientemente del método de parada establecido en el pardmetro b1-03.

Tenga en cuenta que el estado "Parada de par de seguridad" solo puede lograrse mediante la funcion de desactivacion segura. Si se
quita el comando Run, se detiene el variador y se apaga la salida (bloque base), pero no se crea un estado "Parada de par de
seguridad".

Nota: Para impedir una parada no controlada durante la operacion normal, asegurese de que las entradas de desactivacion segura se
encuentran abiertas primero cuando el motor se ha parado por completo.

Volver a la operacién normal tras la desactivaciéon segura
La funcion de desactivacion segura solo puede desactivarse si no hay activo ningiin comando Run.

Si se activa la desactivacion segura durante la parada, se puede reanudar la operacion normal mediante la activacion de ambas
entradas de desactivacion segura (esto es, desactivando la "Parada de par de seguridad").

Si se activé la desactivacion segura durante la marcha, se debe eliminar primero el comando Run y, a continuacién, se deben activar
las entradas de desactivacion segura para poder reiniciar el variador.

B Funcidén de control de desactivacion seguray pantalla del operador digital

La siguiente tabla explica la salida del variador y el estado de la desactivacion segura en funcion de las entradas de la desactivacion
segura.

Estado de las entradas de la desactivacién

Monitor de estado de

Estado de salida del

Pantalla del operador

segura desactivacion segura : e
’ ariador digital
Entrada 1, H1-HC Entrada 2, H2-HC DM+ - DM- varl al
Desactivado de manera
OFF OFF OFF segura, "Parada de par de Hbb (parpadea)

seguridad”
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8 Funcién de las entradas de desactivacién segura

Estado de las entradas de la desactivacién

Monitor de estado de

Estado de salida del

Pantalla del operador

segura desactivacion segura, ; i
Entrada 1, H1-HC Entrada 2, H2-HC DM+ - DM- ° variador digital
Desactivado de manera
ON OFF ON segura, "Parada de par de HbbF (parpadea)
seguridad"
Desactivado de manera
OFF ON ON segura, "Parada de par de HbbF (parpadea)
seguridad"
Bloque base, listo para la
ON ON ON . Pantalla normal
operacion

Monitor de estado de desactivacién segura

Con la salida del monitor de desactivacién segura (terminales DM+ y DM-), el variador proporciona una sefial de reaccion de estado
de seguridad. El dispositivo que controla las entradas de desactivacién segura (PLC o un relé de seguridad) deberia leer esta sefial
para impedir salir del estado "Parada de par de seguridad” en caso de que el circuito de seguridad no funcione correctamente.
Consulte el manual de instrucciones del dispositivo de seguridad para obtener informacién detallada acerca de esta funcion.

Pantalla del operador digital
Cuando las dos entradas de desactivacién segura estan abiertas, "Hbb" parpadea en la pantalla del operador digital.

En caso de que solo uno de los canales de desactivacion segura estuviese activado mientras el otro estuviese desactivado, "HbbF"
parpadeara en la pantalla para indicar que hay un problema en el circuito de seguridad o en el variador. Esta pantalla no deberia
aparecer bajo condiciones normales si el circuito de desactivacion segura se utiliza correctamente. Consulte Alarmas y fallos
generales en la pagina 26 para resolver posibles errores.
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